Nazwa

kwalifikaj Petnienie wachty morskiej i portowej

Oznaczenie
kwalifikaciji: A.39

Numer zadania: Q1

Kod arkusza: ~ A.39-01-20.06-SG

Lp. Elementy podlegaj ace ocenie/kryteria oceny

R.1 Rezultat 1. Nakres drogi statku na mapie nawigac  yjnej BHMW Nr 252 INT 1219 - kalka techniczna

R.1.1 Wykreslenie na kalce KDd, na catej trasie zliczenia gafego drogi statku

R.1.2 Opisanie ktow drogi nad dnem

R.1.3 Opisanie pozycji zliczonych i obserwowanych

R.1.4 Wykreslenie metod graficzry czynnego uwzgbniania pgdu

R.1.5 Wykreslenie metod graficzm biernego uwzgldniania pgdu

R.1.6 Wykreslenie pozycji z z namiaru i odlegid na Lt. Kikut

R.1.7 Wykreslenie pozycji z dw6ch namiarow

R.1.8 Wykreslenie pozycji z dwoch odlegioi radarowych

R.1.9 Estetyka pracy na mapie

R.2 Rezultat 2. Obliczenia hawigacyjne przy czynnym uwz  glednianiu wiatru i pr gdu

Wykreslenie i dczytanie &a drogi nad dnem pordzy pozycjami 1i2 KDd =074,5

R21 Kryterium spetnione gdy obie wspdtdne mieszegzsie w tolerancji: (+1°)
R.2.2 Obliczenie kursityrokompasowego na pierwszym kursie statkiz=053,0°
T Kryterium spetnione gdy warié miesci sie w toleranciji: (£2°).
Obliczenie pgdkosci wskazywanej przez log na pierwszym kursie stV = 10,0 v
R.2.3 ) . L - R
Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w toleranciji: (1 wezef
Obliczenie drogi po wodzie na pierwszym kursielataD,, = 42,0 Mn
R.2.4 ) . L " .
Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w tolerancji: (+1 mila morske
R25 Wspétrzdne Pozycji-2¢,=54°15,0;N 4,= 015°41,0'E
o Kryterium spetnione gdy obie wspdétdne mieszezsie w tolerancji: (1)
R26 Obliczenie kursizyrokompasowego na drugim kursie statliKZ=03E °
o Kryterium spetnione gdy warié miesci sie w toleranciji: (¥2°)
R2.7 Obliczenie pgdkosci nad dnem na drugim kursie staVy = 17,3 v
o Kryterium spetnione gdy waréé migici sie w tolerancji: (1 wezet
R28 Obliczenie czasu agjniecia Pozycji-3.T 3 = 174¢
o Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w tolerancji: (#3 minuty
R2.9 Obliczenie odczytu logu w Pozycji-:OL ; = 76,3
o Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w tolerancji: (#1 mila morske
R.2.10 Wspétrzdne Pozycji-3¢ ; =54°35,0'N,4 3=016°20,0°'E.

Kryterium spetnione gdy obie wspaidne mieszezsie w tolerancii: (+1')

R.3 Rezultat 3. Obliczenia nawigacyjne przy biernym uwz  glednianiu wiatru i pr adu

Obliczenie lgta drogi nad dnem statkiKDd=071,5'

Wiecej arkuszy znajdziesz na stronie: arkusze.pl

R3.1 Kryterium spetnione gdy warfé mieci sie w tolerancji: (#2°)
R3.2 Obliczenie pgdkosci statku nad dnenV 4 =13,5v

T Kryterium spetnione gdy warfé migici sie w tolerancji: (1 wezet
R33 Obliczenie pgdkosci statku wskazywanwej przez log, = 10,0 w

T Kryterium spetnione gdy waréé migici sie w tolerancji: (1 wezet
R34 Obliczenie rénicy odczytéw logu.ROL = 19,0

T Kryterium spetnione gdy waréé mieci sie w tolerancji: (1 mila morske
R35 Obliczenie drogi statku nad dnenD 4 = 25,6 Mn

T Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w tolerancji: (#1 mila morske
R.3.6 Obliczenie drogi statku po wodzieD,, = 20,0 Mnr

T Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w tolerancji: (#1 mila morske
R3.7 Obliczenie czasu ogjniecia Pozycji-4. T, = 193¢

T Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w tolerancji: (#3 minuty
R38 Obliczenie odczytu logu w Pozycji-«OL 4, = 95,%

T Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w tolerancji: (#1 mila morske
R.3.9 Wspoétrzdne Pozycji-4¢ , =54°43,0'N  4,=017°02,0'E

Kryterium spetnione gdy obie wspd&idne mieszezsie w toleranciji: (+1')

R.4 Rezultat 4. Zaplanowanie akcji zapobiegawczej przez ~ zmian ¢ predko Sci statku wlasnego

R.4.1 Wykreslenie na nakresie radarowym wektoréyik/, oraz zaznaczenie A, CPA i TCPA

R4 Obliczenie kursu rzeczywistego obserwowanej jedaoK , =300,0°
o Kryterium spetnione warkd miesci sie w tolerancji: (#5°).

Obliczenie pgdkasci rzeczywistej obserwowanej jednostkiy =8,0 wezta

R.4.3 . . L .
Kryterium spetnione warkg mieici sie w tolerancji: (2 wezet)

R.4.4 Obliczenie odlegtéci minimalnego zblienia CPA

R.4.5 Obliczenie czasu agjniccia odlegtéci minimalnego zbfienia TCPA

R.4.6 Obliczenie Aspektu

R.4.7 Wykreslenie na nakresie radarowym wektdMg@' oraz zaznaczeni@PA’ i pozycji rozpoczcia manewru.

R4S Obliczenie pgdkosci statku wlasnego po wykonaniu manewk,, =5 wezty
C Kryterium spetnione wari@d miesci sie w tolerancji: (2 wezet)

R.5 Rezultat 5. Zliczenie matematyczne drogi statku

R5.1 Obliczenie drogi statku po wodzieD,, = 53,0 Mm
e Kryterium spetnione gdy waréé migici sie w tolerancji: (0,5 mili morskie




Wiecej arkuszy znajdziesz na stronie: arkusze.pl

Obliczenie drogi statku nad dnenD 4 = 62,6 Mm

R.5.2 Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w toleranciji: (0,5 mili morskie
R5.3 Obliczenie rénicy szerokéci geograficznej za czas manewrowanidp = 3,7
T Kryterium spetnione gdy waréé mieci sie w tolerancji: (#0,5"
R5.4 Obliczenie zboczenia nawigacyjnego za czas maneanmiaw 41 = 2,5 Mm.
T Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w tolerancji: (0,5 mili morskiej
R5.5 Obliczenie rénicy odczytéw logu za czas manewrowanROL = 50,5
T Kryterium spetnione gdy waréé mieci sie w tolerancji: (0,5 mili morskie
Obliczeniesredniej szerokéxi geograficznej za czas manewrowang ; = 55°01,9'N
R.5.6 ) . S - "
Kryterium spetnione gdy waréé mieici sie w toleranciji: (x0,5"
R5.7 Obliczenie rénicy dlugdci geograficznej za czas manewrowaui= 4,4'
e Kryterium spetnione gdy waréé miesci sie w toleranciji: (0,5")
R.5.8 Obliczenie czasu zakozenia manewréwCzas zakaczenia manewréw = 1748.
R.5.9 Obliczenie odczytu logu w pozycji zakezenia manewrowanisOL , = 75,t
T Kryterium spetnione gdy waréé migici sie w tolerancji: (0,5 mili morskie
Wspoétrzdne pozycji zakiczenia manewrowanig.g =55°03,7'N,  15=019°04,4'E
R.5.10 ) . ) . . ; . .
Kryterium spetnione gdy obie wspaitdne mieszezsie w tolerancii: (+1)
R.6 Rezultat 6. Identyfikacja informacji wy  $wietlanych przez ECDIS
R.6.1 Bezpieczny zapas wody pocska - 3 metry
R.6.2 Zanurzenie statkul2,50 metra
R.6.3 |Doskpna gkbokas¢ w porcie 11 metrow
R.6.4 |Strefa czasowe 00:00
R.6.5 |Pozycja odniesienia 9=49°11' N 1=002°07'W
R.6.6 |Maksymalna wysok& ptywu - 9,11 metra
R.6.7  |Minimalna wysoké¢ ptywu - 2,93 metra
R.6.8  |Wymagana wysoki@ ptywu do bezpiecznego weja statku do portu4,50 m
R.6.9 |Zapisano przedziat czasu w ktérym e jest wefcie do portu
R.6.10 |Zapisano przedziat czasu w ktérym nie jestim@ wejscie do portu




