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Nazwa

Petnienie wachty morskiej i portowej

kwalifikacji:
catiog;  A-39
Numer zadania: Q1
Kodarkusza:  A.39-01-21.01 SG
Wersja arkusza: SG
Lp. Elementy podlegaj ace ocenie/kryteria oceny
R.1 Rezultat 1: Okre $lanie pozycji obserwowanej na podstawie latarni mor ~ skich — schemat
’ kre $lenia na kalce technicznej
R11 Wspoétrzdne Pozycji-1¢ ; =55°17,6'N
o Kryterium spetnione gdy wsp6gdne mieszezsie w toleranciji: (£2')
R.12 Wspétrzdne Pozycji-14 ,=020°44,1'E.
Kryterium spetnione gdy wspogdne mieszezsie w tolerancji: (+2')
R13 Wspotrzdne Pozycji-2¢ , =55°12,7'N
Kryterium spetnione gdy wspoégdne mieszezsie w toleranciji: (£2')
R14 Wspétrzdne Pozycji-24,=018°11,6’E.
Kryterium spetnione gdy wspogdne mieszezsie w tolerancji: (+2')
RL5 Wspoétrzdne Pozycji-3¢p 3 =54°53,8'N
o Kryterium spetnione gdy wspoégdne mieszezsie w toleranciji: (£2')
R.16 Wspoétrzdne Pozycji-34 ;=018°59,7'E.
o Kryterium spetnione gdy wspogdne mieszezsie w tolerancji: (+2')
R17 Wspoétrzdne Pozycji-4¢ , =55°08,8'N
o Kryterium spetnione gdy wspo6gdne mieszezsie w toleranciji: (£2')
R.18 Wspétrzdne Pozycji-44 ,=020°03,0'E
o Kryterium spetnione gdy wspofdne mieszezsie w tolerancji: (+2')
R.2 Rezultat 2: Zliczenie matematyczne proste — metod g powi gkszonej szeroko $ci
R21 z TN-E_39 tab 11 _ VA = o ) 2273,8
Kryterium spetnione gdy wardé mieici sie w toleranciji: (1")
Ap=D-coKDd = 137,4’ lub 2°17,4'
R.2.2 Kryterium spetnione gdy waré miesci sie w tolerancji: (+1")
R23 Wspohzdnep g=¢ o +(xAp) = 37°52,4'N.
- Kryterium spetnione gdy wspogdne mieszezsie w tolerancji: (+2')
R24 z TN-E_39 tab 11 _ VB = o ) 24445
Kryterium spetnione gdy wardé mieici sie w toleranciji: (1")
R25 |AVEVB -VA= o ) 170.7
o Kryterium spetnione gdy waré mieici sie w tolerancji: (+1")
R26 A= A\_/-tg KDd=_ o ) 6631’ lub 6°06,1
o Kryterium spetnione gdy wardé mieici sie w toleranciji: (1")
R2.7 Wspotrzdneld g=4 5 +(xA4) = 001°34,1E
o Kryterium spetnione gdy wspé&pdne mieszezsie w toleranciji: (+2)
R3 Rezultat 3: Obliczenia nawigacyjne przy czynnym uwz  glednianiu wiatru i pr gdu oraz nakres
) drogi statku na kalce technicznej
R.3.1 |Wykreslenie na kalce KDd i opisanie zliczenia graficznelgogi statku.
R.3.2 Oznaczenie pozycji obserwowanej czasem i logiem.
R.3.3 |Wykreslenie metod graficzry czynnego uwzgbniania pgdu.
Obliczenie pgdkosci statku po wodzie na kursie statkéw = 14,4 w
R.3.4 . ; o M
Kryterium spetnione gdy wardé miesci sie w tolerancji: (2 wezly)
Obliczenie pgdkosci statku nad dnem na drugim kursie statkiy = 12,2 w
R.3.5 . . L N
Kryterium spetnione gdy wardé miesci si¢ w tolerancji: (2 wezly)
Obliczenie lgta drogi nad dnem statkiKDd=056°.
R.3.6 . . L -
Kryterium spetnione warkd mieci sie w tolerancji: (2°)
Obliczenie lgta drogi po wodzie statkilKDw=47,5".
R.3.7 . . R -
Kryterium spetnione warkg mieici sie w tolerancji: (£2°)
Obliczenie kursttyrokompasowego statkiKZ=40,5°,
R.3.8 . . S M
Kryterium spetnione warkd mieci sie w tolerancji: (2°)
Obliczenie drogi statku nad dnem na drugim kursitks. D4 = 34,1 Mm
R.3.9 . : L N . .
Kryterium spetnione gdy warfé migici sie w toleranciji: (+2 mile morskie)
R.3.10 Obliczgnie czasu aginiecia Pozycji-2: T2 =1308. ) .
o Kryterium spetnione gdy wardé miesci sie w tolerancji: (5 minut)
Rezultat 4: Obliczenia wysoko $ci i momentéw wyst apienia ptywéw w porcie DONGES — przy
R.4 . :
pomocy Admiralty Tide Tables
R.4.1 Tabela 4. TIME HW 20:38 LW 15:40
R.4.2 Tabela 4. HEIGHT HW 4.6 LW 2,3
R.4.3 Tabela 4. RANGE 2,3
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Tabela. 4 Wysoki ptywu 3.2m

R44 Kryterium spetnione gdy warié miesci sie w tolerancji: (10,1).
RS Rezultat 5: Obliczenia nawigacyjne przy biernym uwz  glednianiu wiatru i pr adu oraz nakres
) drogi statku na kalce technicznej
R.5.1  |Wykreslenie na kalce KDd i opisanie zliczenia graficzneigogi statku.
R.5.2 Oznaczenie pozycji obserwowanej czasem i logiem.
R.5.3 Wykreslenie metod graficzry biernego uwzghniania padu.
Obliczenie pgdkasci statku po wodzie na kursie statkvw = 11,4 w
R.5.4 : . S
Kryterium spetnione gdy warfé mieici sie w tolerancji: (2 wezly)
RES Obliczenie pgdkosci statku nad dnem na drugim kursie statiiy = 14,2 w
o Kryterium spetnione gdy warié miesci sie w tolerancji: (2 wezly)
R56 Obliczenie lgta drogi po wodzie statktKDw=230°
- Kryterium spetnione warkg mieici sie w tolerancji: (£2°)
Obliczenie lgta drogi nad dnem statkiKDd=242°
R.5.7 . . L -
Kryterium spetnione warkd mieci sie w tolerancji: (2°)
RE.8 Obliczenie drogi statku nad dnem na drugim kursitke. D4 = 35,5 Mm
Kryterium spetnione gdy warfé migici sie w toleranciji: (2 mile morskie)
R5.9 Wspoétrzdne Pozycji-1¢p , =55°13,6'N
o Kryterium spetnione gdy wspo6gdne mieszezsie w toleranciji: (£2')
R5.10 Wspétrzdne Pozycji-14,=019°24,5'E.
Kryterium spetnione gdy wspofdne mieszezsie w tolerancji: (+2')
R6 Rezultat 6: Wykre slenie nakresu radarowego na zobrazowaniu ruchu wzgl  ednego oraz
’ okre slenie elementéw meldunku radarowego i zaplanowanie manewru zmiany kursu
R.6.1 Sporzadzenie i opisanie nakresu
Okreslenie Dn. D pin=0,6 Mm
R.6.2 Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (£0,3 mili morskiej)
Okreslenie Tpmin. T pmin= 21:35 (16 minut)
R.6.3 Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (1 minuta)
R6.4 Okreslenie kursu rzeczywistego obiektu. KR ,=185°
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (+5°)
Okreslenie predkosci rzeczywistej obiektu. V ,=9,4 w
R.6.5 Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (2 wezly)
R6.6 Okreslenie aspektu obiektu o godzinie 2119. As=057 °LB
Kryterium spetnione gdy warto$é miesci sie w toleranciji: (5 °)
R6.7 Okreslenie nowego kursu statku wlasnego. KR =323 °

Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (5 °)




