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Nazwa
kwalifikacji:

Oznaczenie
kwalifikacji:

Numer zadania:

Kod arkusza:

Wersja arkusza:

Petnienie wachty morskiej i portowej
AU.41

01

AU.41-01-21.06 SG
SG

Lp. Elementy podlegaj ace ocenie/kryteria oceny
R.1 Rezultat 1: Nakres drogi statku na kalce techni  cznej
R.1.1 Wykreslenie na kalce KDd, na calej trasie zliczenia graficznego drogi statku.
R.1.2 Opisanie katoéw drogi nad dnem.
R.1.3 Opisanie pozycji zliczonych i obserwowanych.
R.1.4 Wykres$lenie metoda graficzng czynnego uwzgledniania pradu.
R.1.5 Wykreslenie metodg graficzng biernego uwzgledniania pradu.
R.1.6 Okreslenie metodg graficzng wektora pradu
R.1.7 Wykreslenie pozycji z dwoch namiaréw.
R.1.8 Wykreslenie pozycji z namiaru i odlegtosci
R.1.9 Estetyka pracy na mapie.
R.2 Rezultat 2: Obliczenia nawigacyjne przy czynnym uwz  glednianiu wiatru i pr gdu
R21 Wspétrzedne Pozycji-1. @1 =54°31,1'N Al= 019°24,0'E
o Kryterium spetnione gdy obie wspoétrzedne mieszczg sie w toleranciji: (+1").
R 2.2 Wspétrzedne Pozycji-2. 92 =54°46,8'N A2= 019°34,0'E
o Kryterium spetnione gdy obie wspoétrzedne mieszczg sie w toleranciji: (+1").
R23 Obliczenie kursu zyrokompasowego. KZ=357,5°
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (£2°).
R24 Obliczenie predkosci wzgledem logu. V| =7,6 w.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (1 wezet)
Obliczenie drogi po wodzie . D, = 16,7 Mm.
R.2.5 . . U " .
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (1 mila morska).
Obliczenie odczytu logu w Pozycji-2. OL , = 15,2
R.2.6 . ; e - .
Kryterium spetione gdy warto$¢ miesci sie w toleranc;ji: (+1 mila morska).
R.3 Rezultat 3: Obliczenia nawigacyjne przy biernym uwz  glednianiu wiatru i pr gdu
R31 Obliczenie kursu rzeczywistego. KR=285,0°
T Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+0,5)
Obliczenie kata drogi nad dnem statku. KDd=270,5°
R.3.2 : . h e S
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (+2°)
R33 Obliczenie predkosci statku nad dnem V4 = 10,6 w.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+1 wezet)
R34 Obliczenie predkosci statku po wodzie V,, =13,2 w.
o Kryterium spetione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (1 wezef)
Obliczenie réznicy odczytéw logu. ROL = 18,0
R.3.5 : - Y - .
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (1 mila morska).
Obliczenie drogi statku nad dnem. D4 = 15,9 Mm.
R.3.6 A . e - .
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (1 mila morska).
Obliczenie drogi statku po wodzie. D, =19,8 Mm.
R.3.7 . . o s - .
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranc;ji: (1 mila morska).
Obliczenie odczytu logu w Pozycji-3. OL 3 = 33,2
R.3.8 A ; e . - .
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (1 mila morska).
Wspbétrzedne Pozycji-3. @ ; =54°47,0N  A3=019°06,3'E
R.3.9 i . . . . . - ,
Kryterium spetnione gdy obie wspo6trzedne mieszczg sie w tolerancji: (£1").
R.4 Rezultat 4: Obliczenia nawigacyjne przy okre  $laniu parametréw pr adu
Obliczenie kata drogi po wodzie statku. KDw=057,0°
R.4.1 : . PP
Kryterium spetnione warto$¢ miesci sie w tolerancji: (2 °©).
RA4.2 Obliczenie predkosci statku po wodzie. V,, =19,8 w.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (1 mila morska).
Wspohrzedne pozyciji zliczonej (Pozycja-4). ¢4 =54°57,6'N A4 =019°35,0'E
R.4.3 . X . . . . o9
Kryterium spetnione gdy obie wspétrzedne mieszczg sie w toleranciji: (+1").
RA44 Wspétrzedne pozycji obserwowanej (Pozycja-5). ¢ 5 =54°54,4'N A5 =019°38,2'E

Kryterium spetnione gdy obie wspo6trzedne mieszczg sie w tolerancji: (£1").
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Obliczenie drogi statku nad dnem. D4 =19,8 Mm.

R.4.5 . . i " .
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (1 mila morska).
Obliczenie kata drogi nad dnem statku. KDd=068,0°
R.4.6 . : I .
Kryterium spetnione warto$¢ miesci sie w toleranciji: (+2 °).
RA7 Obliczenie kierunku i predkosci pradu. K, =150,0°V, =3,7w
o Kryterium spetnione wartosci miesci sie w tolerancji: (2 ° oraz 10,5 wezla).
R.5 Rezultat 5: Zliczenie matematyczne drogi statku
R51 Obliczenie drogi statku po wodzie.. D,, =41,8 Mm.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+0,5 mili morskiej).
R52 Obliczenie drogi statku nad dnem. D4 = 47,8 Mm.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (0,5 mili morskiej).
Obliczenie réznicy szerokosci geograficznej za czas manewrowania. Ae = - 24,7
R.5.3 : : I - \
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (+0,5").
Obliczenie zboczenia nawigacyjnego za czas manewrowania. Al =+2,8 Mm.
R.5.4 : ) AP - -
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (0,5 mili morskiej).
Obliczenie réznicy odczytéw logu za czas manewrowania. ROL = 38,0.
R.5.5 : . SO . -
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (0,5 mili morskiej).
R56 Obliczenie $redniej szerokosci geograficznej za czas manewrowania. ¢ = 54°47,65'N.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w toleranciji: (+0,5").
Obliczenie roznicy dlugosci geograficznej za czas manewrowania. AA= + 4,9'.
R.5.7 . . x o e ,
Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (z0,5".
R.5.8 Obliczenie czasu zakonczenia manewréw. Czas zako Aczenia manewréw = 1300.
R59 Obliczenie odczytu logu w pozycji zakonczenia manewrowania. OL , = 98,0.
o Kryterium spetnione gdy warto$¢ miesci sie w tolerancji: (0,5 mili morskiej).
R5.10 Wspohzedne pozycji zakonczenia manewrowania. @ g =54°35,3'N, Az=019°44,9°E.
e Kryterium spetnione gdy obie wspétrzedne mieszczg sie w toleranciji: (£1").
R6 Rezultat 6: Obliczenia wysoko $ci i momentéw wyst gpienia ptywéw w porcie
' HAMBURG — przy pomocy Admiralty Tide Tables
R.6.1 Tabela 5. TIME HW 2002 LW 1453
R.6.2 Tabela 5. HEIGHT HW 4,3 m LW 0,3 m
R.6.3 Tabela 5. RANGE 4,0m
R.6.4 Okreslenie metodg graficzng warto$ci ptywu i opisanie formularza
R6.5 Tabela 5. Wysokos$¢ ptywu 3,6m

Kryterium spetnione gdy warto  §¢ mie $ci si e w tolerancji: (0,1 m).




