Arkusz zawiera informacje prawnie Uklad graficzny © CKE 2016
chronione do momentu rozpoczecia egzaminu

Nazwa kwalifikacji: Organizacja robot zwiazanych z budowa i utrzymaniem drég i obiektow mostowych
Oznaczenie kwalifikacji: B.32
Numer zadania: 01

Miejsce na naklejke z numerem

Wypehnia zdajacy PESEL i z kodem osrodka

Numer PESEL zdajacego*

B.32-01-16.01
Czas trwania egzaminu: 180 minut

EGZAMIN POTWIERDZAJACY KWALIFIKACJE W ZAWODZIE
~ Rok 2016
CZESC PRAKTYCZNA

Instrukcja dla zdajacego

1. Na pierwszej stronie arkusza egzaminacyjnego wpisz w oznaczonym miejscu swoj numer PESEL
1 naklej naklejke z numerem PESEL i z kodem osrodka.

2. NaKARCIE OCENY w oznaczonym miejscu przyklej naklejke z numerem PESEL oraz wpisz:

— swoj numer PESEL*,

- oznaczenie kwalifikacji,
— numer zadania,

— numer stanowiska.

3. Sprawdz, czy arkusz egzaminacyjny zawiera 9 stron i nie zawiera btedow. Ewentualny brak stron lub
inne usterki zglo$ przez podniesienie reki przewodniczacemu zespotu nadzorujacego.

4. Zapoznaj si¢ z trescig zadania oraz stanowiskiem egzaminacyjnym. Masz na to 10 minut. Czas ten
nie jest wliczany do czasu trwania egzaminu.

5. Czas rozpoczgcia i zakonczenia pracy zapisze w widocznym miejscu przewodniczacy zespotu
nadzorujgcego.

6. Wykonaj samodzielnie zadanie egzaminacyjne. Przestrzegaj zasad bezpieczenstwa i1 organizacji
pracy.

7. Po zakonczeniu wykonania zadania pozostaw arkusz egzaminacyjny z rezultatami oraz KARTE
OCENY na swoim stanowisku lub w miejscu wskazanym przez przewodniczacego zespotu
nadzorujacego.

8. Po wuzyskaniu zgody zespolu nadzorujacego mozesz opusci¢ sale/miejsce przeprowadzania
egzaminu.

Powodzenia!

*w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajgcego tozsamosé
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Zadanie egzaminacyjne

Na podstawie opisu planowanych robdt, rysunku, warunkow wykonania robot, wyciggu z Katalogu

Naktadow Rzeczowych oraz norm wydajnosci dziennej maszyn sporzadz w przygotowanych tabelach

w arkuszu egzaminacyjnym:

— przedmiar robot,
— zestawienie materialéw niezbednych do wykonania $ciezki rowerowe;j,

— harmonogram pracy maszyn.

Opis planowanych robot:

W terenie ptaskim zaplanowano wykonanie prostego odcinka dwukierunkowej $ciezki rowerowej

o dhugosci 1 000 m, ktdrej przekrdj normalny przedstawiono na rysunku.

W ramach projektowanych robdt przewidziano przygotowanie podtoza we wczesniej wykonanym wykopie

oraz utozenie nowych warstw konstrukcyjnych nawierzchni $ciezki rowerowej pomigdzy ustawionymi

obrzezami betonowymi na podsypce cementowo-piaskowej. Po zakonczeniu robdt nawierzchniowych

nalezy wykona¢ poziome oznakowanie $ciezki rowerowe;j.

Warunki wykonania robot:
Roboty drogowe beda prowadzone w systemie 8 godzinnego dnia pracy zgodnie z ponizszymi warunkami:

1.
2.

Koryto $ciezki rowerowej zostato wykonane w gruncie III kategorii o grupie nosnosci G1.
Obramowanie warstw konstrukcyjnych nawierzchni $ciezki w postaci obrzezy betonowych na
podsypce cementowo-piaskowej zostato wezesniej wykonane.

Roboty zwigzane z wykonaniem $ciezki rowerowej za wyjatkiem skropienia
migdzywarstwowego i oznakowania poziomego beda wykonywane mechanicznie.

Kolejne warstwy konstrukcji nawierzchni nie wymagaja oczyszczenia przed skropieniem
bitumem.

Roboty beda realizowane metoda kolejnego wykonania z wyjatkiem prac bitumicznych,
w ktorych uktadanie warstwy $cieralnej nalezy rozpocza¢ w tym samym dniu, co skropienie.
Oznakowanie poziome $ciezki rowerowej w postaci znaku P-23 o powierzchni 0,81 m” nalezy

rozmiesci¢ w nastepujacy sposob: pierwszy znak namalowaé w odlegtosci 50 m od poczatku
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$ciezki, a nastgpne co 300 m; natomiast w przeciwnym kierunku ruchu pierwszy znak P-23
nalezy umiesci¢ w odlegtosci 75 m od poczatku sciezki, a nastgpne co 300 m.
7. Wykonawca robdt dysponuje niezb¢dnymi maszynami w nast¢pujace;j ilosci:
— walec statyczny samojezdny 15 t — 1 sztuka,
— walec statyczny samojezdny 10 t — 3 sztuki (1 szt. przeznaczona do roboét bitumicznych,
2 szt. przeznaczone do warstw z kruszyw),

— walec wibracyjny samojezdny 7,5 t — 1 sztuka,

— spycharka gasienicowa 55 kW (75 KM) — 1 sztuka,

— rowniarka samojezdna 74 kW (100 KM) — 1 sztuka,

— skrapiarka do bitumu przewozna z reczng pompa 250500 dem’z ciaggnikiem kolowym
37 kW/50 KM — 2 sztuki,

— rozkladarka mas bitumicznych — 1 sztuka.

Wyciag z Katalogu Nakladow Rzeczowych nr 2-31
Nawierzchnie na drogach i ulicach

Profilowanie i zageszczenie podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

Wyszczegdlnienie robot: 1. Profilowanie podtoza. 2. Zageszczanie podtoza.
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Podbudowy z kruszyw naturalnych lub lamanych

Wyszczegdlnienie robot: 1. Mechaniczne rozscielenie dolnej warstwy kruszywa. 2. Reczne odrzucenie nadziarna.
3. Zaggszczenie warstwy dolnej. 4. Mechaniczne rozscielenie gornej warstwy kruszywa. 5. Zageszczenie
i profilowanie warstwy gornej z nawilzaniem wodg. 6. Posypanie gérnej warstwy miatem kamiennym.

Naktady na 100 m 2 Tablica 0114
Wyszczegdlnienie Jednostki miary, Podbudowy z kruszywa
oznaczenia naturalnego [ tamanego
warstwa
Lp. dolna | gdrna [ dolna | gérna
grubo$¢ warstwy po zageszczeniu w cm
symbole . i alow i i
ato rodzaje zawodéw, materiatéw i maszyn | cyfrowe | literowe za za za za
20 kazdy 8 kazdy 15 kazdy 8 kazdy
dalszy dalszy dalszy dalszy
1cm 1cm 1cm 1cm
a b c d e 01 02 03 04 05 06 07 08
01 392 Robotnicy — grupa Il 149 r-g 0,21 0,04 0,19 0,01 0,20 0,01 0,97 0,01
02 391 Robotnicy — grupa | 149 r-g 1,47 0,01 0,03 0,01 3,13 0,10 2,07 0,10
Razem 149 r-g 1,68 0,05 1,22 0,02 3,33 0,11 3,04 0,11
20 | 1602299 |Pospdtka 060 m? 2455 | 1,23 9,82 1,23 - - - -
21 | 1600514 | Tuczen kamienny niesortowany 034 t - - - - 31,82 2,12 16,97 2,12
22 | 1600600 |Miat kamienny 034 t - - - - - - 1,43 -
23 | 3930000 |Woda 060 m? 2,00 0,10 0,80 0,10 1,50 0,10 0,80 0,10
70 11612 5())wn|arka samojezdna 74kW (100 KM) 148 m-g 026 0.01 023 0,01 027 0,02 025 0,02
71 12113  |Walec statyczny samojezdny 10t (1) 148 m-g 1,82 0,04 1,27 0,02 3,87 0,13 2,56 0,13

Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych grysowo-zwirowych

Wyszczegdlnienie robot: 1. Posmarowanie gorgcym bitumem krawedzi nawierzchni, kraweznikow i urzadzen
obcych. 2. Mechaniczne rozlozenie warstwami dostarczonej na miejsce wbudowania mieszanki ze wstgpnym jej
zageszczeniem urzadzeniami wibracyjnymi rozscielacza. 3. Reczne roztozenie mieszanki w miejscach niedostepnych
dla rozktadarki. 4. Mechaniczne zaggszczenie warstw nawierzchni z recznym ubiciem mieszanki przy krawedziach
i urzadzeniach obcych. 5. Obcigcie krawedzi nawierzchni.
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Oczyszczenie i skropienie bitumem nawierzchni drogowych

Wyszczegodlnienie robot: Dla kol. 01 — 06 1. Oczyszczenie podbudowy lub nawierzchni z zanieczyszczen
recznie szczotkami (stalowymi, z piasawy) lub mechanicznie szczotka ciggniong przez ciagnik.
2. Polewanie woda wezem z cysterny przy czyszczeniu mechanicznym. 3.Reczne odspajanie stwardniatych
zanieczyszczen. Dla kol.07 i 08 1. Napelianie skrapiarek lepiszczem. 2. Podgrzewanie lepiszcza do
wymaganej temperatury. 3. Skropienie r¢czne wezem oczyszczonej podbudowy lub nawierzchni.

Oznakowanie poziome jezdni farba chlorokauczukowa

Wyszczegolnienie robdt: 1. Reczne oczyszczenie jezdni w miejscach przeznaczonych do malowania.
2. Wyznaczenie linii i ksztalttdow elementow oznakowania. 3. Przygotowanie farby chlorokauczukowe;.
4. Pomalowanie znakéw recznie pedzlami lub mechanicznie malowarka. 5. Przenoszenie zapor
przenos$nych i znakéw zabezpieczajacych w miar¢ postgpu robot.
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Normy wydajnos$ci dziennej maszyn
(bedacych na wyposazeniu wykonawcy robodt)

Norma
. , . wydajnosci
Lp. Rodzaj robot Rodzaj maszyny dziennej
w m?/dzier
Profilowanie i zaggszczenie koryta Walec wibracyjny samojezdny 7,5 t 1860,47
1. | pod warstwy konstrukcyjne
nawierzchni Spycharka gasiennicowa 55 kW (75 KM) 2051,28
Roéwniarka samojezdna 74 kW (100 KM) 2424,24
2. | Podbudowa z kruszywa famanego
Walec statyczny samojezdny 10 t 259,74
Rozktadarka mas bitumicznych 1066,67
Nawierzchnia z mieszanki mineralno-
3. | bitumicznej grysowo-zwirowej Walec statyczny samojezdny 10 t 1066,67
warstwa $cieralna
Walec statyczny samojezdny 15t 1066,67
Skrapiarka do bitumu z reczng pompg
4. | Skropienie asfaltem podbudowy 250-500 dem’ z ciggnikiem kotowym 655,74

37 kW (50 KM)

Czas przeznaczony na wykonanie zadania wynosi 180 minut.

Ocenie podlega¢ beda 4 rezultaty:

— przedmiar robot,

— zestawienie iloSciowe materiatow niezbednych do wykonania $ciezki rowerowe;,

— harmonogram pracy maszyn — cz¢$¢ analityczna,

— harmonogram pracy maszyn — cz¢s$¢ graficzna.
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Przedmiar robot

Podstawa
opracowania Jednostka llos¢
Lp. (KNR nr ..., s s , . .
. Rodzaj i obliczenie ilosci robot miary robét
tablica ...... ,
kolumna ....
1 2 3 4 5

Miejsce na obliczenia niepodlegajace ocenie
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Zestawienie ilosSciowe materialow niezbednych do wykonania $ciezki rowerowej

Lp.

Rodzaj materiatu

Jednostka miary

Obliczona ilos¢
materiatu

4
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