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Nazwa
kwalifikaciji:

Oznaczenie
kwalifikaciji:

Numer zadania:

Kod arkusza:

Wersja arkusza:

Organizacja i kontrola rob6t budowlanych oraz sporz gdzanie kosztoryséw

BUD.14

01

BUD.14-01-23.01-SG
SG

Lp. Elementy podlegaj ace ocenie/kryteria oceny
R.1 Rezultat 1: Strona tytutowa kosztorysu
Strona tytutowa (wydruk) zawiera:
R.1.1 okreslenie rodzaju kosztorysu: Kosztorys ofertowy
nazwe i adres inwestycji: Wykonanie stupéw zelbetowych w hali przemystowej, 09-410
R.1.2 L
Ptock, ul. Wi $niowa 65
R.1.3 nazwe i adres inwestora: Jan Wieczorek, 09-410 Plock, ul. Wi $niowa 34
R14 nazwe i adres wykonawcy: Przedsi ebiorstwo Budowlane ,BUDMEX”, 10-178 Olsztyn,
ul. Sosnowa 78
R.1.5 dane sporzgdzajgcego kosztorys: PESEL zdajgcego
R.1.6 stawke roboczogodziny: 35,50 zt
R.1.7 procentowg wartos$¢ narzutu kosztow posrednich [Kp]: 65% i zysku [Z]: 10,8 %
R.1.8 wartos¢ kosztorysowg robot bez podatku VAT (netto)
R.1.9 procentowg wartos¢ VAT: 23%
R.1.10 Jwarto$¢ kosztorysowag robét z podatkiem VAT (brutto)
R.2 Rezultat 2: Przedmiar robot - stupy S1

Przedmiar robét (wydruk) zawiera:

R.2.1 utworzony dziat: Wykonanie stupéw zelbetowych S1
podstawe: KNR 2-02, 0290-02 oraz opis robét: Przygotowanie i monta z zbrojenia
R.2.2 , - : . <
elementow budynkow i budowli - pr ety zebrowane o $r. 8-14 mm
R 23 podstawe: KNR 0-20, 0269-03 oraz opis robét: Stupy zelbetowe o wys. do 4 m i stosunku
o deskowanego obwodu do przekroju do 9 w deskowaniu PERI "TRIO"
R24 w opisie rob6t - transport betonu pomp g lub transport betonu przy u  zyciu pompy lub
o wariant Il
podstawe: KNR 0-20, 0270-03 oraz opis robot: Stupy zelbetowe w deskowaniu PERI
R.2.5 "TRIO" - naklady dodatkowe za kazdy 1 m wysokosci ponad 4 m dla stosunku deskowanego
obwodu do przekroju do 9 bez wzgledu na wariant
R.2.6 w opisie robot - krotno $é/doptata 1,8 lub 2,0
R.2.7 dziatanie prowadzace do obliczenia objetosci stupow S1: np. 0,5x0,5x5,8x5 [P1]
R.2.8  |objetosé stupéw S1 [m?]: 7,250 [P1]
dziatanie prowadzace do obliczenia ilosci zbrojenia stupéw S1: np. 7,250x0,120 lub
R.2.9
[P1]x0,120
ilos¢ zbrojenia stupow S1 [t]: 0,870 lub wartos¢ wynikajaca z dziatania [P1]x0,120 z
R.2.10 o o .
doktadnoscig do trzech miejsc po przecinku
R.3 Rezultat 3: Przedmiar robot - stupy S2

Przedmiar robét (wydruk) zawiera:

R.3.1 utworzony dziat: Wykonanie stupéw zelbetowych S2
podstawe: KNR 2-02, 0290-02 oraz opis rob6t: Przygotowanie i monta z zbrojenia
R.3.2 . L . . .
elementéw budynkow i budowli - pr ety zebrowane o $r. 8-14 mm
R 3.3 podstawe: KNR 0-20, 0269-06 oraz opis robét: Stupy zelbetowe o wys. do 4 m i stosunku
o deskowanego obwodu do przekroju do 16 w deskowaniu PERI "TRIO"
R34 w opisie robot - transport betonu pomp g lub transport betonu przy u  zyciu pompy lub
- wariant Il
podstawe: KNR 0-20, 0270-06 oraz opis robot: Stupy zelbetowe w deskowaniu PERI
R.3.5 "TRIO" - naktady dodatkowe za kazdy 1 m wysokosci ponad 4 m dla stosunku deskowanego
obwodu do przekroju do 16 bez wzgledu na wariant
R.3.6 w opisie robot - krotno $¢/doptata 1,8 lub 2,0
R.3.7 dziatanie prowadzace do obliczenia objetosci stupéw S2: np. 0,3x0,3x5,8x5 [P2]
R.3.8  |objetosé stupow S2 [m?]: 2,610 [P2]
dziatanie prowadzace do obliczenia ilosci zbrojenia stupéw S2: np. 2,610x0,120 lub
R.3.9
[P2]x0,120
ilos¢ zbrojenia stupow S2 [t]: 0,313 lub warto$¢ wynikajgca z dziatania [P2]x0,120 z
R.3.10 . e .
doktadnoscig do trzech miejsc po przecinku
R4 Rezultat 4: Kalkulacja kosztorysowa sporz  gdzona metod g szczegétow g z

podsumowaniem

Kalkulacja kosztorysowa (wydruk)

zawiera:
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R.4.1 stawke robocizny: 35,50 zt /r-g
R.A4.2 nazwy i ceny materiatdw: prety zebrowane RB500W $r. 8-14 mm - 7800,00 zi/t lub 7,80
o zlkg , beton zwykly C25/30 - 350,00 zHm 2, $rodek antyadhezyjny - 9,50 zt/kg
nazwy i ceny pracy sprzetu: pro $ciarka do pr etéw - 9,20 zm-g , nozyce do pr etéw - 8,80
R.4.3 . .
zl/m-g, gietarka do pr etéw - 8,60 zt/m-g
RA4 nazwy i ceny pracy sprzetu: wyci ag - 12,00 zt/m-g, srodek transportowy - 95,00 zt/m-g
o deskowanie PERI TRIO - 52,50 z/m-g
RAS nazwy i ceny pracy sprzetu: zuraw wie zowy torowy - 109,30 zt/m-g , pompa do betonu
o na samochodzie - 240,00 z/m-g, wibrator - 9,70 z/ _m-g
Podsumowanie kosztorysu (wydruk) dla catlo  $ci rob6t zawiera:
R.4.6 obliczone koszty bezposrednie robocizny, materiatow i sprzetu dla stupéw S1i S2
R.4.7 koszty posrednie obliczone wg formuty: Kp = 65% (R+S)
R.4.8 zysk obliczony wg formuly: Z = 10,8% (R+S+Kp(R+S))
R.4.9 wartos¢ podatku VAT obliczong wg formuty: 23% (R+M+S+Kp+2)
cene kosztorysowg brutto: 34 869,33 zt £5,00 zt (jezeli zdajgcy przyjgt krotnosc¢ 1,8) lub 35
R.4.10 038,33 +5,00 zt (jezeli zdajgcy przyjgt krotnos¢ 2,0)
powiekszong o koszty pracy deskowania PERI wynikajgce z czasu dojrzewania betonu albo
niepowiekszong o te koszty
R.5 Rezultat 5: Harmonogram ogolny robot (cz__es¢ analityczna)

W tabeli A zapisane:

R.5.1

w kol. 03 dla kazdego rodzaju robot - jednostka miary zgodna z wydrukiem przedmiaru lub
kosztorysu zdajgcego

R.5.2

w kol. 04 dla kazdego rodzaju robot - ilos¢ robét zgodna z wydrukiem przedmiaru (dla
stupow ilos¢ robot z pozycji KNR 0-20 0269) lub kosztorysu zdajgcego - dopuszcza sie
zapisy wartosci liczbowych z pominigciem zer znajdujgcych sie po przecinku na korcu liczby

R.5.3

w kol. 05 - co najmniej dwie wartosci norm czasu pracy (zgodne z wydrukiem kalkulacji
kosztorysowej* zdajgcego, zapisane bez zaokrgglania) :

przygotowanie i montaz zbrojenia stupow S1 - 42,88

stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 6,6614 lub 6,779

przygotowanie i montaz zbrojenia stupow S2 - 42,88

stupy zelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 18,6558 lub 18,9138

R.5.4

w kolumnie 06 - co najmniej trzy wartosci norm wydajnosci dziennej robotnikdw (obliczone
na podstawie norm czasu pracy zapisanych w kol. 05, zapisane z dokladnoscig do dwéch
miejsc po przecinku):

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - 0,19

stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 1,20 lub 1,18

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - 0,19

stupy zelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 0,43 lub 0,42

R.5.5

w kol. 07 - co najmniej trzy wartosci pracochtonnosci (obliczone na podstawie wynikéw
uzyskanych w kol. 04 i 06, zapisane z doktadnoscig do dwoch miejsc po przecinku):
przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - 4,58

stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 6,04 lub 6,14

przygotowanie i montaz zbrojenia stupoéw S2 - 1,65

stupy zelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 6,07 lub 6,21

R.5.6

w kol. 08 - liczba robotnikdw:

przygotowanie i montaz zbrojenia stupow S1 - 3
stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 4
przygotowanie i montaz zbrojenia stupow S2 - 3
stupy zelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 4

R.5.7

w kol. 09 - co najmniej trzy wartosci liczby dni pracy (obliczone na podstawie wynikow
uzyskanych w kol. 07 i 08, zapisane z doktadnoscig do dwoch miejsc po przecinku):
przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - 1,53

stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 1,51 lub 1,54

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - 0,55

stupy zelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 1,52 |ub 1,55

R.5.8

w kol. 10 - przyjeta liczba dni pracy (wartosci wynikajgce z zaokrgglenia w gore liczby dni
pracy z kol. 09):

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - 2

stupy zelbetowe S1 w deskowaniu PERI - 2

przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - 1

stupy zelbetowe S2 w deskowaniu PERI - 2

R.6

Rezultat 6: Harmonogram ogdlny robét (cz  e$¢€ graficzna)

W tabeli A (na podstawie zapisanych w czesci analitycznej wynikow):




Wiecej arkuszy znajdziesz na stronie: arkusze.pl

zaznaczone dni robocze liniami ciggtymi poziomymi, albo znakiem "X", albo zamalowaniem

R.6.1 (zakreskowaniem) kratki

R 6.2 Zaznaczony czas przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S1 - zgodny z zapisanym w kol.
- 10

R 6.3 zaznaczony czas wykonywania stupéw zelbetowych S1 w deskowaniu PERI - zgodny z
o zapisanym w kol. 10

R 6.4 zaznaczony czas przygotowanie i montaz zbrojenia stupéw S2 - zgodny z zapisanym w kol.
- 10

R6.5 zaznaczony czas wykonywania stupéw zelbetowych S2 w deskowaniu PERI - zgodny z
o zapisanym w kol. 10

R.6.6 zastosowana metoda realizacji rob6t metodg kolejnego wykonania




