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Nazwa

Wykonywanie obstugi liniowej statkéw powietrznych i obslugi hangarowej

kwalifikacjt wvposa zenia awionicznedo
oaitiagt  E-17
Numer zadania: Q1
Kodarkusza:  E.17-01-01 zo
Lp. Elementy podlegaj ace ocenie/kryteria oceny
R.1 Rezultat 1: Opis stowny dziatania obwodu sterowa  nia APU — tabela 1
Zdajgcy w tabeli 1 w kolumnie Prawda/Falsz w
R.1.1 wierszu 1 zapisat Falsz
R.1.2 wierszu 2 zapisat Falsz
R.1.3 wierszu 3 zapisat Prawda
R.1.4 wierszu 4 zapisat Falsz
R.15 wierszu 5 zapisat Falsz
R.1.6 wierszu 6 zapisat Falsz
R.1.7 wierszu 7 zapisat Prawda
R.1.8 wierszu 8 zapisat Prawda
R.1.9 wierszu 9 zapisat Falsz
R.1.10 |wierszu 10 zapisat Falsz
R2 Rezultat 2: Tgblige przej $¢iwyjs$é obwodu sterowania APU dla okre $lonej sekwenciji
sygnatdw wej $ciowych — tabela 2
Zdajgcy w tabeli 2 w kolumnach odpowiadajgcych stanowi nastepnemu Q ,,; oraz wyjsciom zapisat
odpowiednio dla wiersza
R.2.1 Lp. 2 warto$ciK1=0,K2=0,K3=0
R.2.2 Lp. 2 warto$ciG/M=0,M=0,H=0,G=0,B6=0
R.2.3 Lp. 3wartosciK1=1,K2=1,K3=1
R.2.4 Lp. 3wartosciG/M=1,M=1,H=1,G=0,B6=0
R.2.5 Lp. 5wartosciK1=1,K2=1,K3=1
R.2.6 Lp.5wartosciG/M=1,M=1,H=1,G=1,B6=1
R.2.7 Lp. 6 wartosciK1=0,K2=0,K3 =1
R.2.8 Lp. 6 wartosciG/M=0,M=1,H=0,G=1,B6=1
R3 Rezultat 3: Taplige przej $¢iwyj$é obwodu sterowania APU w sytuacji, gdy uszkodzony j est
zestyk nr 1 czujnika B3 — tabela 3
Zdajgcy w tabeli 2 w kolumnach odpowiadajgcych stanowi nastepnemu Q ,,; oraz wyjsciom zapisat
odpowiednio dla wiersza
R.3.1 Lp.4wartosciK1=1,K2=1,K3=1
R.3.2 Lp. 4 wartosciG/IM=1,M=1,H=1,G=0,B6=0
R.3.3 Lp. S5wartosciK1=1,K2=1,K3=1
R.3.4 Lp. 5wartosciG/M=1,M=1,H=1,G=1,B6=1
R.3.5 Lp. 6 wartosci K1 =0,K2=0,K3=0
R.3.6 Lp. 6 wartosciG/M=0,M=0,H=0,G=0,B6=0
R.3.7 Lp. 7 wartosciK1=0,K2=0,K3=0
R.3.8 Lp. 7 wartosciG/M=0,M=0,H=0,G=0,B6=0
R4 Rezultat 4:.Oznaczenia} liczbowe przyporz gdkowane do widocznych na rysunku elementéw
konstrukcyjnych stycznika — tabela 4
Zdajgcy zapisat w tabeli 4 w wierszu
R.4.1 Zacisk sterowania cyfre 4
R.4.2 Sprezyna stykowa cyfre 7
R.4.3 Sprezyna powrotna cyfre 5
R.4.4 Rdzen/nurnik cyfre 2
R.4.5 Szczelina powietrzna cyfre 6
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R.4.6 Zacisk mocy/prgdowy cyfre 1
R.4.7 Uzwojenie elektromagnesu cyfre 3
RS Rezultat.5: Schemat pomiaru rezystancji uzwojenias  tycznika za pomoc g metody pomiaru
posredniego — rysunek 4
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Uwaga: Za poprawny uwaza sie rowniez schemat odpowiedajecego metodzie z doktadnym
pomiarem natezenia prgdu.
Schemat ukltadu pomiaru metodg posredng rezystancji uzwojenia stycznika zawiera:
R.5.1. zamkniety obwéd elektryczny
R.5.2.  |zrédto napiecia
R.5.3.  |zrédio napiecia ma wyrézniony biegun dodatni i ujemnymy
R.5.4. amperomierz oznaczony symbolem A
R.5.5. amperomierz jest wigczony szeregowo z uzwojeniem stycznika
R.5.6.  |woltomierz oznaczony symbolem V
R.5.7.  |woltomierz jest wigczony réwnolegle wzgledem uzwojenia stycznika
RG Rezultat .6: Pobrana energia oraz stopie n roztadowania akumulatora podczas zasilania
rozrusznika G/M — tabela 5
Uwaga: Dopuszcza sig¢ podanie przez zdajgcego innych warto$¢i oraz jednostek pod warunkiem ich
zgodnosci z wynikami zamieszczonymi w Zasadach oceniaia.
Zdajgcy w tabeli 1 w kolumnie Warto$¢ parametru i Jednostka miary zapisat odpowiednio w wierszu
R.6.1 Wartos¢ srednia natgzenia pradu: 200,0+2
R.6.2 Warto$¢ srednia napiecia: 19,0+2
R.6.3 Stopien roztadowania akumulatora podczas rozruchu w procentach; 3,92+0,1
R.6.4 Energia elektryczna pobrana z akumulatora podczas rozruchu: 45,642
Zdajgcy w tabeli 1 w kolumnie Jednostka miary zapisat odpowiednio w wierszu
R.6.5 Warto$¢ srednia natezenia pradu: A
R.6.6 Warto$¢ srednia napiecia: V
R.6.7 Stopien roztadowania akumulatora podczas rozruchu w procentach: % lub spacja
R.6.8 Energia elektryczna pobrana z akumulatora podczas rozruchu: KJ




