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Instrukcja dla zdajacego

1. Sprawdz, czy arkusz egzaminacyjny zawiera 22 strony. Ewentualny brak stron lub inne usterki zgto$
przewodniczgcemu zespotu nadzorujgcego.

2. Do arkusza dotgczona jest KARTA ODPOWIEDZI, na ktérej w oznaczonych miejscach:

— wpisz oznaczenie kwalifikacji,

— zamaluj kratke z oznaczeniem wers;ji arkusza,

— wpisz swéj numer PESEL?,

— wpisz swojg date urodzenia,

— przyklej naklejke ze swoim numerem PESEL.

Arkusz egzaminacyjny zawiera test sktadajacy sie z 40 zadan.

Za kazde poprawnie rozwigzane zadanie mozesz uzyskac 1 punkt.

Aby zda¢ czes¢ pisemng egzaminu musisz uzyskac co najmniej 20 punktow.

Czytaj uwaznie wszystkie zadania.

Rozwigzania zaznaczaj na KARCIE ODPOWIEDZI dtugopisem lub pidrem z czarnym tuszem/

atramentem.

Do kazdego zadania podane sg cztery mozliwe odpowiedzi: A, B, C, D. Odpowiada im nastepujgcy

uktad kratek w KARCIE ODPOWIEDZI:
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9. Tylko jedna odpowiedz jest poprawna.
10. Wybierz wtasciwg odpowiedz i zamaluj kratke z odpowiadajgca jej literg — np., gdy wybrates odpowiedz
”A":

W G| D

11. Staraj sie wyraznie zaznacza¢ odpowiedzi. Jezeli sie pomylisz i btednie zaznaczysz odpowiedz, otocz
ja kétkiem i zaznacz odpowiedz, ktérg uwazasz za poprawng, np.

COIRCRECEN |

12. Po rozwigzaniu testu sprawdz, czy zaznaczyte$§ wszystkie odpowiedzi na KARCIE ODPOWIEDZI
i wprowadzite$ wszystkie dane, o ktorych mowa w punkcie 2 tej instrukciji.

Pamietaj, ze oddajesz przewodniczacemu zespofu nadzorujacego tylko KARTE ODPOWIEDZI.
Powodzenial
* w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajgcego tozsamosc

Uktad graficzny
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Zadanie 1.
Ogledziny instalacji hydraulicznej obejmuja

A. wymiane rozdzielacza.

B. sprawdzenie stanu przewodow.

C. wymiane filtra oleju w ukfadzie.

D. pomiar natezenia prgdu obcigzenia pompy.

Zadanie 2.

Ktéra czynnos$¢ nie nalezy do zakresu przegladdédw okresowych instalacji pomiarowej w uktadach
automatycznej regulacji?

A. Kalibracja potozenia pomiarowego czujnikow.

B. Sprawdzenie dziatania przyrzgdow wskaznikowych.

C. Regeneracja izolacji sieciowych przewodow zasilajgcych.

D. Sprawdzenie zakreséw sygnatéw wyjsciowych przetwornikow.

Zadanie 3.
Podczas wykonywania programu, na panelu CPU sterownika PLC zapalita sie dioda sygnalizujgca btad
systemowy (System Fault). Na tej podstawie mozna z catg pewnoscig stwierdzié, ze przyczyng jej zapalenia
nie jest

A. zanik napiecia zasilajgcego centralnej jednostki sterownika.

B. przekroczenie limitu czasowego dla cyklu programowego.

C. wykonanie w programie operacji dzielenia przez zero.

D. zerwanie komunikacji sterownika z siecig systemows.

Zadanie 4.
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W uktadzie zasilacza hydraulicznego przedstawionego na rysunku, na czerwono zapalita sie lampka
kontrolna H1. Ktéra interpretacja przyczyny wygenerowania takiej informacji diagnostycznej jest prawidtowa?

A. Poziom zanieczyszczenia wktadu filtrujgcego zostat przekroczony.

B. Powstanie nieszczelnosci na ztgczu T stacji zasilania hydraulicznego.

C. Cisnienie na wyjsciu P stacji zasilania hydraulicznego spadto do zera.

D. Poziom cieczy hydraulicznej w uktadzie spadt ponizej dopuszczalnej wartosci.
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Zadanie 5.

Para wodna

zimny
roztwor
soku

podgrzany roztwor
soku

Podczas kontroli dziatania podgrzewacza technologicznego, ktérego schemat przedstawia rysunek,
zanotowano w tabeli wskazania manometrow oraz ocene ich wskazan.

Lp. | Symbol | Mierzone cisnienie Wslga}zyv’va_na_ Ocena wskazan
wartosc¢ cisnienia

1. PI 12 | cisnienie w zbiorniku wymiennika 0,8 MPa Prawidtowa wartosc¢

2. Pl 11 | cisnienie w uktadzie zasilania podgrzewacza 0,0 MPa Nieprawidtowa wartosé

Tak opisany stan techniczny uktadu wskazuje na

A.

B
C.
D

zamkniecie zaworu recznego doptywu zimnego roztworu soku.

. powstanie nieszczelnosci w wezownicy wymiennika ciepfa.

brak sygnatu otwarcia zaworu recznego doptywu zimnego roztworu soku.

. powstanie nieszczelnosci w zbiorniku podgrzewacza.
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Zadanie 6.
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W ukfadzie sterowania przedstawionym na rysunku, cewki przekaznikow K2 i K3 nie zostaty aktywowane,
lampka H1 nie swieci, mimo iz jednocze$nie nacisnieto sprawne technicznie przyciski S1 i S3. Taki objaw
miedzy innymi moze wskazywaé na uszkodzenie zestyku przekaznika

A. -K1:13-14.
B. -K1:23-24.
C. -K2:13-14.
D. -K3:11-12.
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Zadanie 7.

12 vV DC
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W instalacji sterowania zastosowano zblizeniowe czujniki B1 i B2, ktére potgczono zgodnie ze schematem
pokazanym na rysunku. Mimo obecnosci obiektéw w strefie zadziatania obu czujnikow i sprawnych diod, na
zaciskach A1-A2 cewki K1 jest brak napiecia. Na podstawie przedstawionego opisu, btedne dziatanie uktadu

spowodowane jest

A. prawidtowym dziataniem tylko jednego z czujnikow.

B. nieprawidtowym dziataniem obu czujnikéw.
C. uszkodzeniem wytgcznie czujnika B2.
D. prawidtowym dziataniem czujnika B1.

Zadanie 8.
Rezystancj d dzaj jnika t t
Temperatura ystancja sprawdzanego rodzaju czujnika tempera _ury
oc Pt100 Pt1000 Ni100
Q Q Q
-20 92,13 870,14 100,00
0 100,00 981,00 114,21
60 123,24 1000,00 123,50

Dla trzech czujnikéw PT100, PT1000 i Ni100 wykonano sprawdzajgce pomiary rezystancji w roznych
temperaturach. Ktére czujniki sg uszkodzone?

A. Pt100i Pt1000 i Ni 100

B. Pt1000 i Ni100
C. Pt100i Pt1000
D

. Pt100 i Ni100

Wiecej arkuszy znajdziesz na stronie: arkusze.pl
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Zadanie 9.

Zmierzone wartosci odlegtosci

Parametry katalogowe (odlegto$c¢ przy ktérej nastepuje zmiana stanu wyj$cia czujnika)
Kod mm

czujnika Strefa Histereza z1lnaO

zadziatania | w zakresie przy oddalaniu

z0Onal
przy zblizaniu

mm % od probki pomiarowej do probki pomiarowej
B1-14A1 60 £10% 66 52
B2-14A1 90 +10% 96 88

Wykonano okresowg kontrole stanu technicznego dwoéch optycznych czujnikow zblizeniowych, ktérych
wyniki pomiarow zanotowano w tabeli. Na podstawie wynikdw mozna stwierdzi¢, ze stan techniczny

A. czujnika B1-14A1 wyklucza jego ponowny montaz w ukfadzie.
B. czujnika B2-14A1 wyklucza jego ponowny montaz w uktadzie.
C. obu czujnikéw wyklucza ich ponowny montaz w uktadzie.

D. obu czujnikéw jest prawidtowy.

Zadanie 10.
Protokoét pomiaréw kontrolnych poziomu hatasu L,a dB
do oceny stanu technicznego napedéw w silosach
Poziom hatasu Poziom hatasu Poziom hatasu
Oznaczenia podczas pierwszego przy pustych przy petnych Ocena stanu
napedow siloséw uruchomienia silosach silosach technicznego
napedow
Sil01-M01 — 22kwW 91 92 94
Sil02-M02 — 22kW 92 92 93
Sil03-M03 — 37kW 94 94 98

ALwa — rozZnica miedzy poziomem hatasu przy petnym silosie i poziomem hatasu zmierzonym podczas
pierwszego uruchomienia napedow

A — stan dobry - ALwa<2 dB
B — stan zadawalajgcy - 2 dB <ALwa< 4 dB
C — stan niedopuszczalny - ALwa> 4 dB

Dla ktérego napedu w kolumnie ,Ocena stanu technicznego” nalezy wpisac litere A odpowiadajacg jego
dobremu stanu technicznemu?

A. Sil01-M01 — 22kW i Sil02-M02 — 22kW
B. Sil01-MO01 — 22kW i Sil03-M03 — 37kW
C. Tylko Sil01-M01 — 22kW
D. Tylko Sil02-M02 — 22kW
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Zadanie 11.

Ktérg z wymienionych korekt nalezy wprowadzi¢ w ukfadzie, aby sygnalizator H1 migat z czestotliwoscig

0,5 Hz i wypetnieniem 50%7?

L4
23
-K1
24
11 13
-K3€= “K2€=2
12 14
23
-K2 €:x
24
Al Al Al X1
Ki[ ] -K2 ) 4 ] kK3t | -H1
A2 A2 A2 X2
L« . =L-
t;=2 sek. t,=1 sek.

A. Zmiana ustawieh czasu z 1 na 3 sekundy na przekazniku czasowym -K3.
B. Zmiana ustawien czasu z 2 na 1 sekunde na przekazniku czasowym -K2.
C. Ustawienie czasu 0,5 sekundy na obu przekaznikach -K2 i -K3.

D. Ustawienie czasu 2 sekundy na obu przekaznikach -K2 i -K3.

Zadanie 12.

W celu ustalenia nastaw regulatora PID metodg Zieglera-Nicholsa, wykonano serie do$wiadczen na
podstawie ktorych wyznaczono warto$ci wzmocnienia krytycznego Ky =
Tosc = 1,2 ms. Na podstawie tabeli okre$l, ktdre cztony pracujgcego w uktadzie regulatora nalezy skorygowag,

Czion Czion Czion
Rodzaj proporcjonalny catkujacy rézniczkujgcy
regulatora parametr Kp parametr T, parametr Tp
PID 0,60°Ky, 0,50°Tosc 0,12¢Tosc

jezeli jego obecne nastawy parametrow wynoszg: Ke=2,1, T\=0,2 ms, Tp=1,4 ms?

A. Proporcjonalnego i catkujgcego.
B. Catkujgcego i rézniczkujgcego.
C. Tylko proporcjonalnego.

D. Tylko rozniczkujgcego.
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Zadanie 13.
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W uktadzie przedstawionym na rysunku zawory 1V2 i 1V3 posiadajg ustawione natezenie przeptywu réwne
50%. Ktére z podanych dziatarh wprowadzonych w uktadzie spowoduje wydtuzenie czasu wsuwania ttoczyska
sitownika 1A17?

A. Zmniejszenie przeptywu zaworu 1V3 i zwigkszenie 1V2.
B. Zwiekszenie przeptywdw obu zaworéw 1V2 i 1V3.

C. Zmniejszenie przeptywu tylko dla zaworu 1V2.

D. Zwigkszenie przeptywu tylko dla zaworu 1V3.

Zadanie 14.

%I0.0 %I0.1 %MO0.0
| | | /] (
| 1/ | { S)

%M0.0  %I0.1 %M0.0
|| | (
| | (r)
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|| | /]
|| ] / I IN  TON

T#2s —pv

%T1.Q T2

i I IN  TON
T#1s —pv

%T2.Q %T1.Q %Q0.1
| /1 | (
|/ | T \ )

Ktora z wymienionych korekt wprowadzonych do programu przedstawionego na rysunku zagwarantuje
dtuzszy czas trwania stanu wysokiego na wyjsciu Q0.17?

A. Zmniejszenie wartosci PV czasomierza T1.
B. Zmniejszenie wartosci PV czasomierza T2.
C. Zwiekszenie wartosci PV czasomierza T1.
D. Zwiekszenie wartosci PV czasomierza T2.
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Zadanie 15.

+L +L
[ ] ‘ — B1
S1f-2 Kli Klf S1f-2 Kli K1 <U>-_
s2 jv—7 SRR s2 fv/
K] <2 ] <[] 2 ]
Schemat 1. Schemat 2.
+L +L
‘ ‘ . B1
S1f-- Kli K1 S1f-2 K1\ K1 -~
s2 fv/ B>\ 52 f/
K[ 2 ] <[] 2 [ ]
-L -L
Schemat 3. Schemat 4.

Wedtug ktérego schematu nalezy wprowadzi¢ korekty w potgczeniach elementow uktadu sterowania, aby
zatgczenie cewki K2 nastgpito w przypadku jednoczesnego wcisniecia przycisku S1 i aktywacji czujnika B1?

A. Schematu 1.
B. Schematu 2.
C. Schematu 3.
D. Schematu 4.

Zadanie 16.

Czujnik indukcyjny zblizeniowy byt ustawiony w odlegtosci 15 mm od zliczanych na tasmie elementow
stalowych. O jakg minimalng odlegtos¢ nalezy przyblizy¢ czujnik, aby skutecznie wykrywat elementy

wykonane z miedzi?

A. 3mm
B. 5mm
C. 7mm
D. 9 mm

Rodzaj materiatu Strefa dziatania
mm

Stal 0+16

Chromonikielina 0+15

Mosigdz 0+9

Miedz 0+6

Aluminium 0+8
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Zadanie 17.

+ -
P1 [H] P2
Q B = R
! e
LH

Z przedstawionego fragmentu dokumentacji technicznej wynika, ze wyznaczenie wartosci przeptywu
w przypadku uzycia tego przetwornika polega na pomiarze

A. roznicy cisnien na kryzie.

B. lepkosci przeptywajgcej cieczy.

C. temperatury przeptywajgcego gazu.

D. predkosci obrotowej wiatraczka anemometru.

Zadanie 18.
1 2 3 1 2 3
1AV DV OV l') l2 I.s Id 5 6 Uﬂm 4 H
%@@w— 5 DDA 66 pHe 5
11——!@&'-5.5:— , g N—mMoSSmBES
i —
13
2 % A NEED-230AC-11-08-4R
NEED-24DC-22-08-4R-D
TR e R T
a\i’/gw :./Rz 9? 9_9\,, 4—> @@av 940? @/_u).x 99@‘
9 9
1 Zaciski zasilania 5 Wskaznik LED (tréjkolorowy) stanu przekaznika 9 Zaciski wyjs¢
2 Zaciski wej$¢ cyfrowych 6 Przetacznik trybu pracy STOP/RUN 10 Wskazniki LED (zétte) stanu wyjs¢
3 Zaciski wej$¢ analogowo-cyfrowych 7 Potencjometr do zadawania wartosci analogowych 11 Wskazniki LED (zielone) stanu wej$¢
4 Otwory o $rednicy 5,5 mm do montazu 8 Zigcze do programowania przekaznika oraz podfagczenia 12 Klawiatura
na panelu przy pomocy 2 wkretéw M4 zewnetrznej karty pamieci, zabezpieczone zaslepka 13 Wyswietlacz LCD

Ktéra z wymienionych kombinacji poditgczenia zasilania, sensoréw analogowych i cewek elektrozaworéw do
przekaznika programowalnego jest prawidtowa?

A. Zasilanie — zaciski 2, sensory analogowe — zaciski 1, cewki elektrozaworow — zaciski 3
B. Zasilanie — zaciski 1, sensory analogowe — zaciski 3, cewki elektrozaworow — zaciski 9
C. Zasilanie — zaciski 3, sensory analogowe — zaciski 2, cewki elektrozaworéw — zaciski 9
D. Zasilanie — zaciski 9, sensory analogowe — zaciski 3, cewki elektrozaworow — zaciski 1
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Zadanie 19.
107

AC1

N
—_—

Liczba tgczen

10°

10° i \

0 2 4 6 8
Prad tgczeniowy [A] ——»
W dokumentacji techniczno-ruchowej producent umiescit charakterystyke trwatosci tgczeniowej w funkciji
pradu obcigzenia przekaznika czasowego. lle wynosi liczba tgczeh przekaznika dla pradu fgczeniowego
rownego 1 A?

A. N=110°
B. N=510°
C. N=1-10°
D. N=2-10°
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Zadanie 20.

Fn_01 : Parametr przyspieszania =0.1 ~999 s
Fn 02 : Parametr hamowania = 0.1 ~999 s

Czas po ktorym predkos¢ obrotowa silnika osiggnie zadang wartos¢ obliczamy:

Czestotliwos¢ zadana
50 Hz

Czestotliwos¢ zadana
50Hz

Czas przyspieszania t1 = Fn 01 X

Czas hamowania t2 = Fn_02 x

24 1z

t

S
[s]

-

t1 t2

W uktadzie napedowym z przemiennikiem czestotliwosci ustawiono wartosci parametréw Fn_01=3 sekundy
i Fn_02=4 sekundy przy zadanej czestotliwosci 60 Hz. Na podstawie zamieszczonego fragmentu
dokumentacji technicznej przemiennika czestotliwosci, czasy przyspieszania i hamowania silnika
podtgczonego do urzgdzenia napedowego wynoszg:

A.

t1=60s, t2=24s

B. t1=48s, t12=3,65
C.
D. t1=24s, 12=6,0s

t1=36s, t2=48s

Zadanie 21.

Rozdziatl 8. Konserwacja jednostki PLC. (fragment)

~Jednostka PLC nie posiada zadnych czeSci, ktére mogtyby by¢ serwisowane przez uzytkownika.
Wszystkie czynno$ci naprawcze mogg byc¢ przeprowadzone tylko przez profesjonalny personel.
W przypadku wystapienia usterki, nalezy najpierw sprobowac ustali¢ przyczyne postugujgc sie kodami
bteddéw, ktére zostaty opisane w dokumentacji oraz przeprowadzi¢ konserwacje sterownika PLC. Jezeli
sterownik PLC nadal nie bedzie dziatat, nalezy przekazac go do lokalnego serwisu producenta’.

W oparciu o informacje zapisang w przedstawionym fragmencie dokumentacji sterownika PLC jednym
z dziatan, ktorych nie nalezy podejmowac¢ w ramach konserwaciji sterownika jest

A.

poprawa jakosci potaczen elektrycznych miedzy zasilaczem a sterownikiem.

B. wymiana przekaznika w niedziatajgcym wyjsciu sterownika.
C.
D. przeprowadzenie testu uruchomieniowego jednostki.

sprawdzenie mocowania sterownika na szynie TH35.
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Zadanie 22.

Tabela 7. Numeracja i opis listew zaciskowych

Zaciski | Opis

1-2-3 Wejscie Pt100 (2 i 3-przewodowe)

2-3 Wejscie termoelektryczne TC (J, K, S, B, R, T, E, N)

2-3-4 Wejscie dla cyfrowych sond temperatury AR182, AR183

5-6 Wejscie binarne (stykowe lub napieciowe < 24 V)

12-13 Wejscie zasilania

14-15-16 | Wyjscie przekaznika P1 lub sterowanie SSR1 (tranzystorowe NPN OC)

Schemat podigczen do zaciskow

112 |13|4(|5]|6 12 | 13

.
:

RTD
(3 pin)
RTD e . Uzas
@pin) T_—F BIN
TC\/ o
SSR1
AR182
AR183| G D \Y

Z przedstawionego fragmentu dokumentacji technicznej regulatora cyfrowego wynika, ze czujniki
termoelektryczne powinny zostaé podtgczone do zaciskdw o numerach

A. 14,15, 16
B. 4,5,6
C. 2,3
D. 56
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Zadanie 23.

KONFIGURACJA ALGORYTMU PID

9: [l zakres + 5l , @ - wytacza akcje PID, opis algorytmu PID oraz tematéw ’
proporcjonalnosci PID pokrewnych w rozdziatach 12.3 + 12.6 -
10: @l stata czasowa - czas zdwojenia algorytmu PID,

+ EFfH sek. 4 0
catkowania PID sek B wytacza czton catkujacy algorytmu PID :
11: @B stata czasowa - czas wyprzedzenia algorytmu PID,

4559 9 3]
rézniczkowania PID - B wytacza czton rézniczkujacy algorytmu PID >
12: @4 okres impulsowania |B+ sek. | okres przetaczania dla wyjécia dwustanowego s
e tryb pracy = wylaczony, = start reczny, = po kazdym wigczeniu zasilania i
autotuningu PID " . e . -
(rozdziat 12.4) po uruchomieniu regulacji (gdy wejécie BIN w trybie start/stop ¥4 = FE)

Z przedstawionego fragmentu dokumentacji technicznej regulatora cyfrowego PID wynika, ze nastawe
cztonu

A. D mozna zmienia¢ od 0 do 2000 sekund.
B. I mozna zmienia¢ od 0 do 3600 sekund.
C. P mozna zmienia¢ od 0 do 3600.
D. P mozna zmienia¢ od 0 do 2600.

Zadanie 24.

Regulator procesu —»

mnnrrr
oo

>
>

Element
wykonawczy

< <4
} 100...240 VAC
>

Grzaltka

Czujnik lub przetwornik  Regulowany obiekt
pomiarowy
Ktora wielkos¢ procesowa jest regulowana w ukfadzie przedstawionym na rysunku?
A. Cisnienie.
B. Temperatura.
C. Lepkos¢ wzgledna.
D. Strumieh objetosci.
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Zadanie 25.

Ktory z wymienionych miernikdw przeznaczony jest do bezposredniego pomiaru sygnatu wyjSciowego

czujnika termoelektrycznego?

A.

Amperomierz.

B. Woltomierz.
C.
D. Omomierz.

Watomierz.

Zadanie 26.

Ktéra z podanych metod pomiarowych umozliwia pomiar predkosci przeptywu cieczy w rurociggu bez

powodowania spadku ci$nienia?

A.

Anemometryczna.

B. Ultradzwiekowa.
C.
D. Zwezkowa.

Spietrzajaca.

Zadanie 27.

W instalacji automatyki uzyto przyrzgdu pomiarowego, ktérego parametry techniczne przedstawia tabela.

Nazwa parametru

Wartosci parametréw

Zakres

0+100 % RH

Rozdzielczos¢

0,1 % RH

Doktadnos¢ (x 1 cyfra)

10 +90 % RH £2 %
poza tym zakresem x4 %

Czas reakcji czujnika RH tgo <10s
Histereza <1%RH
Dryft dlugoterminowy 0,5 % RH / rok
Parametry przekaznikow 2A/250VAC/30vDC
Klasa izolaciji wg PN-83/T-06500
Zaktécenia radioelektryczne poziom N
Zasilanie zasilacz 12 V / 100 mA
Masa 180¢
Wymiary (mm) L=149, W=82, H=22

Do pomiaru ktorej wielkosci przeznaczony jest przyrzad?

00w

Lepkosci.
Temperatury.

Cisnienia absolutnego.

Wilgotnosci wzgledne;.
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Zadanie 28.

P1 P2
—ITIJHIJTI—
kierunek
—
przeptywu
[N
Schemat 1.
P1 1—_\ T; ,_—P' P2
Il
D
q
kierunek b
przeptywu Dic
D:
\/
Schemat 3.

kierunek

———

przeptywu

(I 1f
Schemat 2.
P1 P2

QTI_I' L

kierunek Q
———

przeptywu

T [

Schemat 4.

Ktory schemat przedstawia metode pomiaru natezenia przeptywu przy uzyciu zwezki Venturiego?

A. Schemat 1.
B. Schemat 2.
C. Schemat 3.
D. Schemat 4.

Zadanie 29.

Ktory z wymienionych czujnikdw pomiarowych zaliczany jest do generacyjnych czujnikbw pomiaru

temperatury?

A. Czujnik J

B. Czujnik CTR
C. Czujnik PT100
D. Czujnik Ni1000
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Zadanie 30.

Badany czujnik

Tabela pomiaréw kontrolnych

. Maksymalna predkos¢
Nominalna . : .
Symbol ... | wirowania tarczy, przy ktoérej
czestotliwosé P - ..
badanego . wyjscie czujnika zmienia
- przetagczeniowa o
czujnika swoj stan
Hz .
obr/min
Bl 120 600
B2 160 800
B3 240 1200

Liczba impulséw na obrét N = 12 impulséw /obrét

fp = nmax ° N
Uktad pomiarowy

W celu oceny stanu technicznego indukcyjnych czujnikdw zblizeniowych wykonano pomiary ich
czestotliwosci przetgczen. Wyniki pomiarow zapisanych w tabeli wskazuja, ze stan techniczny

A. czujnikow B1, B2 i B3 wymaga bezwzglednego ich wycofania z dalszej eksploatac;ji.
B. czujnika B1 nie pozwala na dalszg eksploatacje i koniecznos¢ wymiany.

C. czujnika B2 wskazuje koniecznosc¢ jego wycofania z eksploatacji.

D. czujnikéw B1, B2 i B3 pozwala na ich dalszg eksploatacje.

Zadanie 31.

Przetwornik pomiarowy C/A 12-bitowy o sygnale wyjsciowym z zakresu 0+10 V posiada dla petnej skali tego
sygnatu rozdzielczo$¢ bezwzgledng rowng

A. 10mV 0,15 mV
B. 12,8 mV
C. x15 mV
D. 2,44 mV
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Zadanie 32.

Lp Typ wylacznika Dziatanie lan lw tw t;
" | réznicowopradowego TEST mA mA ms ms

1. | P 304 80-300-S Nie 300 315 252 500
2. | P 304 25-100-AC Tak 100 68 75 200
3. | P304 25-30-AC Tak 30 47 126 200
4. | P 312 B-20-30-AC Tak 30 28 47 200
5. | P 312 B-20-30-AC Tak 30 22 25 200
6. | P 312 B-20-30-AC Tak 30 20 180 200

lan— prad réznicowy znamionowy, mA

lw— zmierzony prad r6znicowy zadziatania, mA

tw— zmierzony czas zadziatania, ms

t,— najwiekszy dopuszczalny czas zadziatania, ms

Na podstawie przedstawionych w tabeli wynikéw pomiaréw parametréw wytgcznikéw réznicowoprgdowych
wskaz, ktore z wytgcznikdw nie moga by¢ dalej eksploatowane w instalacji automatyki.

A 1i3
B. 2i4
C. 3i6
D. 2i5
Zadanie 33.
Wartosci pragdu wyjsciowego przetwornika
Symbol dla wartosci sygnatu wejsciowego z zakresu
czu1n|kaw 0+100 Q
instalacji 00 100 O
Bl 1,2 mA 18,9 mA
B2 4,1 mA 19,9 mA
B3 0,9 mA 20,0 mA
B4 2,1 mA 16,0 mA

W tabeli przedstawiono wyniki pomiaroéw kontrolnych przetwornikéw R/l przy prawidtowych warunkach
zasilania i potgczen. Wszystkie czujniki zostaty wyprodukowane dla zakresu rezystancji wejsciowej 0100 Q
i wyjsciowego sygnatu prgdowego z zakresu 4+20 mA. Ktory z przetwornikéw jest sprawny technicznie?

A. Bl
B. B2
C. B3
D. B4
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Zadanie 34.

L+
23
-K1
24
X1
-H1
X2 L-

W ukiadzie przedstawionym na rysunku, wecisniecie przycisku SO0 powoduje zapalenie sie lampki
sygnalizacyjnej H1, natomiast z chwilg wcisniecia przycisku S1 lampka H1 nie gasnie. Jedng z przyczyn
wadliwego dziatania uktadu moze by¢ uszkodzenie

A. zestyku -S0:3-4.
B. zestyku -S1:1-2.
C. lampki-H1.
D. cewki -K1.
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Zadanie 35.

L1
23
-SOF-- K1\
24
13
K2 €=
14
Al Al Al
K1[ ] K2 X _Jsos  -v1 [/ X
A2 A2 A2 L
L- >

W uktadzie przedstawionym na rysunku, wcisniecie przycisku SO powoduje zatgczenie cewek K1 i K2
przekaznikéw, a nastepnie po odliczeniu 30 sekund nie nastepuje zatgczenie cewki Y1 elektrozaworu. Jedng
z przyczyn wadliwego dziatania uktadu moze by¢ uszkodzenie

A. zestyku -K1:13-14.
B. zestyku -K2:13-14.
C. przycisku -S1.

D. cewki -K1.
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Zadanie 36.

Y1

[h

B1 B2
1Al 'm [] L+, Lt
:":I 3 13 23
SSOE--\ K1 -K1
1 4 14 24
| P
1V2 | 1
: 5{‘ -S1 }vo 13 {13
=] 2 -B1<[]>—\ -Bz<[]>-\
L 14 d 14
1v1 s
13
:\ rv/:_ﬁ Y2 -K2¢=
SV, v3 14
Al Al Al Al
Ki[ ] Y1 [/ H k] -2
A2 A2 A2 A2 L
L- < L

W ukfadzie elektropneumatycznym przedstawionym na rysunkach nie dochodzi do zatgczenia cewki K2
przekaznika czasowego pomimo maksymalnego wysuniecia ttoczyska sitownika 1A1 i sprawnych wszystkich
elementéw elektrycznych. Przyczyng powstatej usterki w dziataniu uktadu moze by¢

A. catkowite otwarcie zaworu 1V2.

B. zbyt niskie cisnienie robocze w uktadzie.
C. btedne/niewtasciwe umiejscowienie czujnika B2.

D. brak napiecia zasilania ukfadu elektropneumatycznego.

Zadanie 37.

Klasyfikacja Kod btedu 7 .
. s naczenie
bledéw na wyswietlaczu
B’fq_d EN Uszkodzenie wentylatora
mniejszy przetwornicy
E.FIN Przegrzanie radiatora
E.IPF Chwilowe zaniki napiecia zasilania
Biad E.ILF Brak fazy wejsciowej
krytyczny E.OLF Brak fazy wyjsciowej
E.SER Btad komunikacji
E.P24 Zwarcie wyjscia zasilacza 24 V DC

Na wyswietlaczu przemiennika czestotliwosci zostat wyswietlony btad o kodzie E.SER. Oznacza to,

Ze dziatania naprawcze powinny by¢ ukierunkowane na sprawdzenie i ewentualng naprawe w obwodzie

A.

B
C.
D

komunikacji szeregowej przemiennika.
. zasilania silnika z przemiennika.
zasilania przemiennika z sieci.

. zasilania uktadu sterowania.

Strona 21 z 22

Wiecej arkuszy znajdziesz na stronie: arkusze.pl



Zadanie 38.

Jakiego rodzaju dziatan naprawczych nie wykonuje sie w uktadach sterowania elektropneumatycznego?

A. Wymiana potgczen pneumatycznych.
B. Naprawa potgczen elektrycznych.

C. Identyfikacja miejsc przeciekdw.

D. Usuwanie nieszczelnosci.

Zadanie 39.
Nr . . .
czynnosci Dziatania naprawcze / czynnosci

1 Przygotowanie przewodéw elektrycznych i wykonanie potgczen
elementéw I/O ze sterownikiem.

> Usuniecie uszkodzonych potgczen miedzy elementami 1/O a
sterownikiem.

3 Sprawdzenie poprawnosci wykonania nowych pofgczen
elementéw I/O ze sterownikiem.

4 Interpretacja otrzymanych przed naprawg wynikéw pomiaréw
rezystancji potgczen elementéw 1/O ze sterownikiem

W jakiej kolejnosci nalezy wykona¢ wymienione w tabeli dziatania naprawcze majgce na celu usuniecie
usterek w systemie sterowania, w ktérym uzyto sterownik PLC?

A. 1-2-3-4
B. 2-4-1-3
C. 3-4-2-1
D. 4-2-1-3

Zadanie 40.

=
I

Ktérg czynnos¢ naprawczg w instalacji automatyki mozna wykonaé dzieki zestawowi narzedzi
przedstawionemu na rysunku?

A. Lutowanie.
B. Nitowanie.
C. Spawanie.
D. Klejenie.
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