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Instrukcja dla zdajacego

1. Sprawdz, czy arkusz egzaminacyjny zawiera 22 strony. Ewentualny brak stron lub inne usterki zgto$
przewodniczgcemu zespotu nadzorujgcego.

2. Do arkusza dotgczona jest KARTA ODPOWIEDZI, na ktérej w oznaczonych miejscach:

— wpisz oznaczenie kwalifikacji,

— zamaluj kratke z oznaczeniem wers;ji arkusza,

— wpisz swéj numer PESEL?,

— wpisz swojg date urodzenia,

— przyklej naklejke ze swoim numerem PESEL.

Arkusz egzaminacyjny zawiera test sktadajacy sie z 40 zadan.

Za kazde poprawnie rozwigzane zadanie mozesz uzyskac 1 punkt.

Aby zda¢ czes¢ pisemng egzaminu musisz uzyskac co najmniej 20 punktow.

Czytaj uwaznie wszystkie zadania.

Rozwigzania zaznaczaj na KARCIE ODPOWIEDZI dtugopisem lub pidrem z czarnym tuszem/

atramentem.

Do kazdego zadania podane sg cztery mozliwe odpowiedzi: A, B, C, D. Odpowiada im nastepujgcy

uktad kratek w KARCIE ODPOWIEDZI:

NooAc®

©

|
|
|

(a] | [8] | [€] | [B]

9. Tylko jedna odpowiedz jest poprawna.
10. Wybierz wtasciwg odpowiedz i zamaluj kratke z odpowiadajgca jej literg — np., gdy wybrates odpowiedz
”A":

W G| D

11. Staraj sie wyraznie zaznacza¢ odpowiedzi. Jezeli sie pomylisz i btednie zaznaczysz odpowiedz, otocz
ja kétkiem i zaznacz odpowiedz, ktérg uwazasz za poprawng, np.

COIRCRECEN |

12. Po rozwigzaniu testu sprawdz, czy zaznaczyte$§ wszystkie odpowiedzi na KARCIE ODPOWIEDZI
i wprowadzite$ wszystkie dane, o ktorych mowa w punkcie 2 tej instrukciji.

Pamietaj, ze oddajesz przewodniczacemu zespofu nadzorujacego tylko KARTE ODPOWIEDZI.
Powodzenial
* w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajgcego tozsamosc

Uktad graficzny
© CKE 2020
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Zadanie 1.

Predkosc

lepkosci lub smar plastyczny.

tancucha
Moc Mata <5m/s 5..10m/s >10m/s
Przenoszona
Olej przektadniowy o duzej Olej przekfadniowy. Olej przektadniowy. Olej przektadniowy.

Smarowanie ciagte grawita-
cyjne.

Smarowanie ciagte grawita-
cyjne lub miski olejowe.

Smarowanie rozbryzgowe lub
miski olejowe.

Mata

Smarowanie okresowe, Smarowanie okresowe, recz- | Smarowanie okresowe, recz- | Smarowanie rozbryzgowe.,
reczne. ne lub ciagte grawitacyjne. ne lub ciagte grawitacyjne.
Olej przektadniowy. Olej przekfadniowy. Olej przektadniowy. Olej przektadniowy.

<35KW Smarowanie ciagte grawita- Smarowanie ciagte grawita- Miski olejowe. Smarowanie rozbryzgowe.
cyjne. cyjne.
Olej przektadniowy. Olej przektadniowy. Olej przekfadniowy. Olej przektadniowy.

>35 KW

Smarowanie ci$énieniowe,
rozbryzgowe.

Do smarowania w urzgdzeniu mechatronicznym przektadni tancuchowej przenoszacej moc 33 kW, w ktorej

tancuch ma predkos$c liniowa 4 m/s, nalezy zastosowac technike smarowania

A. ciggtego grawitacyjnego.
B. okresowego, recznego.
C. rozbryzgowego.
D. cisnieniowego.

Zadanie 2.

Ogledziny instalacji hydraulicznej urzadzenia mechatronicznego obejmujg

A. wymiane rozdzielacza.
sprawdzenie stanu przewoddw.

B
C. czyszczenie filtra oleju w uktadzie.
D

pomiar natezenia prgdu obcigzenia pompy.

Zadanie 3.
Harmonogram czynnosci serwisowych (fragment)

Lp. Czynnosé serwisowa Okres .
wykonywania

1. Sprawdzanie temperatury pracy Codziennie

2. Kontrola przewodu zasilajgcego Codziennie

3. Sprawdzanie podcisnienia generowanego przez sprezarke Co 3 miesigce

4, Kontrola obiegu oleju w sprezarce Co 3 miesigce

5. Sprawdzanie zaworow Co 6 miesiecy

6. Kontrola dziatania zaworéw bezpieczenstwa Co 6 miesiecy

7. Kontrola ustawien zabezpieczenia przecigzeniowego w sprezarce Co 6 miesiecy

8. Sprawdzanie rurociggu, skraplacza, czesci chtodniczych Co rok

9. Sprawdzanie tgcznikow i bezpiecznikow Co rok

Na podstawie harmonogramu czynnosci serwisowych przedstawionych w tabeli okresl, jak czesto nalezy

przeprowadzacé kontrole dziatania zawordw bezpieczenstwa.

A. Raz narok.

B. Raz na dzien.
C. Raz na kwartat.
D. Raz na pét roku.
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Zadanie 4.

Ktéra z podanych zasad musi by¢ przestrzegana przed przystgpieniem do konserwacji lub naprawy
urzgdzenia mechatronicznego posiadajgcego oznaczenie przedstawione na rysunku?

A. Zatgcz przed rozpoczeciem czynnosci.
B. Odlgcz przed rozpoczeciem czynnosci.
C. Zamknij drzwi do pomieszczenia.

D. Otwoérz okno w pomieszczeniu.

Zadanie 5.

Do ktérego portu komputera PC nalezy podtgczy¢ przedstawiony na ilustracji kabel komunikacyjny?

RS232
USB
LPT
PS/2

©Oo0w>
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Zadanie 6.
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Za pomocg ktérych elementow uktadu elektropneumatycznego przedstawionego na schemacie, nalezy
regulowa¢ predkos¢ wsuwania ttoczyska sitownika 1A1 oraz predkos¢ wysuwania ttoczyska sitownika 2A1?

A. 1v1i2vl
B. 1vV2i2Vv2
C. 1V1i2v2
D. 1v2i2vi
Zadanie 7.
Kod biedu Opis btedu
b b Blokada podstawowa
,'— {1 ,C 'F’J 8 Usterka obwodu sterujgcego
E ,'—— ,’__,' Usterka zewnetrzna opciji
,L_' ,_ Brak fazy na wyjsciu
0 ,L ,‘ Przecigzenie silnika
i~ ,l ,-' Przecigzenie przemiennika
,i ,‘- Brak fazy na wejsciu

Na wyswietlaczu przemiennika czestotliwosSci
oznaczajgcy

A. zbyt duze obcigzenie silnika.

B. brak napiecia zasilajgcego silnik.

C. brak napiecia zasilajgcego przemiennik.

D. wystgpienie usterki w obwodzie sterujgcym.
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Zadanie 8.

KODY BLEDOW

[ Nr Kod bledu Problem
1. E1 Usterka czujnika temperatury pomieszczenia
2. E2 Usterka czujnika temperatury wymiennika zewn.
3. E3 Usterka czujnika temperatury wymiennika wewn.
4, E4 Usterka silnika jednostki wewnetrznej lub problem
z sygnatem zwrotnym
. ES Brak komunikacji miedzy jednostkami wewn. | zewn.
6. Fo Usterka silnika pradu statego wentylatora jednostki zewn.
7. F1 Uszkodzenie modutu IPM
8. F2 Uszkodzenie modutu PFC
9. F3 Problem ze sprezarka
10. F4 Blad czujnika temperatury przegrzania
11. Fs Zabezpieczenie temperatury glowicy sprezarki
12. F6 Blad czujnika temperatury otoczenie jednostki zewn.
13. F7 Zabezpieczenie przed zbyt wysokim lub za niskim na-
pieciem zasilania
14. Fa Blgd komunikcji modutdw jednostki zewnetrznegj
15. F9 Biad pamieci PPROM jednostki zewnetrzngj
16. FA Blad czujnika temperatury ssania
(uszkodzenie zaworu 4 drogowego)

Na podstawie fragmentu instrukcji serwisowej wskaz prawdopodobng przyczyne nieprawidiowej pracy
urzgdzenia, jezeli na jego wyswietlaczu wyswietla sie kod btedu F4.

A. Problem ze sprezarka.

B. Uszkodzenie modutu IPM.

C. Usterka silnika jednostki wewnetrzne;.
D. Btad czujnika temperatury przegrzania.
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Zadanie 9.
L+ L+
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12 14 22
Al Al Al Al
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A2 A2 A2 A2 L
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Ukfad sterowania po nacisnieciu przycisku SO powinien cyklicznie wtgczaé i wytgcza¢ cewke elektrozaworu
Y1 w odstepach 30 sekundowych. Jedng z mozliwych przyczyn niewytgczenia cewki Y1 po 30 sekundach
od nacisniecia przycisku SO jest uszkodzenie

A. zestyku -K1:13-14.
B. zestyku -K3:21-22.
C. przycisku -S1.

D. cewki -K1.

Zadanie 10.

1V1
A "L
ks AL JEd
iy
1Vv2 1V3
e Iy
s1 (=}, \‘Mn S2(=] |\ W
v v
0Z1
i ||§ Q | .

W uktadzie, ktérego schemat przedstawia rysunek zauwazono, ze po wcisnieciu przycisku S2 wysuwa sie
ttoczysko sitownika A1, a wcisniecie przycisku S1 powoduje z kolei wsuwanie ttoczyska A1. Prawdopodobng
przyczyng ztego dziatania uktadu jest

A. uszkodzone ttoczysko sitownika A1.

B. zbyt niskie cisnienie ustawione na zespole OZ1.

C. zbyt wysokie cisnienie ustawione na zespole OZ1.

D. odwrotne podigczenie zawordw sterowanych recznie z zaworem 1V1.
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Zadanie 11.

Typ przetwornika

Parametr

. 7NG3211-PNOO 7NG3211-PR0O0O 7NG3211-PP0O0 7NG3211-PR10
przetwornika
Wejscie termoelektryczne rezystancyjne termoelektryczne rezystancyjne
czujnikowe
Wyjscie 0+20mA 0+20mA 4 +20mA 4 +20 mA
Zasilanie 8,5+36VDC 8,56+30VDC 8,56+30VDC 8,56+36VDC
Stopien
ochrony IP 40 IP 40 IP 40 IP 40
Temperatura 0+40°C 0+40°C -40 + 80°C -40 + 80°C
otoczenia

W uktadzie mechatronicznym uszkodzeniu ulegt przetwornik temperatury. Ktérego z przetwornikow nalezy
uzyé¢, jezeli:
- elementem sensorycznym potgczonym z przetwornikiem jest czujnik typu K,

- przetwornik bedzie zasilany z zasilacza wewnetrznego sterownika PLC (24 V DC),
- wyjscie przetwornika podtgczone bedzie do wejscia analogowego 0 + 20 mA sterownika,

7NG3211-PNOO
7NG3211-PR0O0
7NG3211-PPO0
7NG3211-PR10

OO0 Wy

Zadanie 12.

__

Rysunek 1.

o)

Rysunek 2.

Rysunek 3. Rysunek 4.

Symbol graficzny przektadni tancuchowej, ktéry nalezy umieéci¢c na schemacie mechanicznym,
przedstawiono na

A. rysunku 1.
B. rysunku 2.
C. rysunku 3.
D. rysunku 4.
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Zadanie 13.

13

Rysunek 1. Rysunek 2.

o

Y

7777
Rysunek 3. Rysunek 4

Strukture kinematyczng OOP (RRT) urzgdzenia manipulacyjnego przedstawiono na

A. rysunku 1.
B. rysunku 2.
C. rysunku 3.
D. rysunku 4.

Zadanie 14.

A A ow

Rysunek 1. Rysunek 2. Rysunek 3. Rysunek 4.
Symbol graficzny podpory statej stosowany na schematach mechanicznych przedstawiono na

A. rysunku 1.
B. rysunku 2.
C. rysunku 3.
D. rysunku 4.
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Zadanie 15.

o]
|
|
]

Rysunek 1. Rysunek 2.

| |
¥ P

= |JL | TL
- o N
| |
Rysunek 3. Rysunek 4.

Symbol graficzny czujnika pola magnetycznego stosowany na schematach elektrycznych przedstawiono na

A. rysunku 1.
B. rysunku 2.
C. rysunku 3.
D. rysunku 4.

QA QE

Rysunek 1. Rysunek 2. Rysunek 3. Rysunek 4.
Symbol graficzny mikrofonu przedstawiono na

Zadanie 16.

A. rysunku 1.
B. rysunku 2.
C. rysunku 3.
D. rysunku 4.
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Zadanie 17.

11 11 13 13
T\ F~7 F~7 F\
12 12 14 14
Rysunek 1. Rysunek 2. Rysunek 3. Rysunek 4.

Ktory z rysunkéw przedstawia narysowany i prawidtowo opisany symbol graficzny przetgcznika z zestykiem
NC, o napedzie recznym przekrecanym?

A. Rysunek 1.
B. Rysunek 2.
C. Rysunek 3.
D. Rysunek 4.
Zadanie 18.
aw__r r W F
o g rd o r
Symbol 1. Symbol 2.
— ,’T = ,
r r
Symbol 3. Symbol 4.

Ktérego symbolu nalezy uzy¢é na schemacie, aby prawidlowo wskazaé, ze naped elektryczny urzgadzenia
mechatronicznego jest zasilany z linii tréjfazowej posiadajgcej niezalezne przewody ochronny i neutralny.

A. Symbolu 1.
B. Symbolu 2.
C. Symbolu 3.
D. Symbolu 4.
Zadanie 19.
2 2 2 2
| | | |
}\FT TT\IW\ ,ﬁ“T TT\IW QT? \vv WT TT\IW
1 3 1 3 1 3 1 3
Rysunek 1. Rysunek 2. Rysunek 3. Rysunek 4.

Symbol graficzny zaworu z zapadkg sterowanego za pomocg dzwigni, stosowany na schematach
pneumatycznych, przedstawiono na

A. rysunku 1.
B. rysunku 2.
C. rysunku 3.
D. rysunku 4.
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Zadanie 20.

Ktorym symbolem literowym oznaczane jest na schemacie uktadu hydraulicznego przytgcze przewodu
ttocznego?

A. Symbolem A.
B. Symbolem B.
C. Symbolem P.
D. Symbolem T.

Zadanie 21.
Zawor sterujgcy kierunkiem przeptywu z piecioma drogami przeptywu i trzema niezaleznymi
potozeniami, sterowany jednostopniowo za pomocg elektromagnesow, potozenie srodkowe ustalane
za pomocg dwoch sprezyn.

4 2 4 2
%\Lli¢f\/\/\ |:’V\l\¢il¢f\/\/\:‘
[>T TTF Tq L/ T\ViTTT T A\
5 1 3 5 1 3
Symbol 1. Symbol 2.
4 2 4 2
,V\I\¢ii¢f\/\/\ q /\/\1\¢il¢/‘\/\/\lt
WAE: TTT [\ ] =Pz TTT k<
5 1 3 5 1 3
Symbol 3. Symbol 4.
Ktory symbol powinien zosta¢ umieszczony na schemacie, aby przedstawiat zawér opisany w ramce?
A. Symbol 1.
B. Symbol 2.
C. Symbol 3.
D. Symbol 4.
Zadanie 22.
"X“ Illxll llxll 1IX“
« = A A A
Symbol 1. Symbol 2. Symbol 3. Symbol 4.

Wskaz symbol instrukcji uzywanej w jezyku LD, ktérg nalezy uwzgledni¢ w programie sterowniczym, aby
stan zmiennej symbolicznej X z nig skojarzonej przyjat wartos¢ 0 z chwilg, gdy po lewej stronie potgczenia
pojawi sie stan logiczny 1.

A. Symbol 1.
B. Symbol 2.
C. Symbol 3.
D. Symbol 4.
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Zadanie 23.

BITA_ | & BIT A_ | =

BIT B_ | . BIT.Q BIT B_ | . BIT_Q
Symbol 1. Symbol 2.

BIT A_ | XOR BIT A_ | XOR

BIT B_ | . BIT.Q BIT B__| o— BIT_Q
Symbol 3. Symbol 4.

Wskaz symbol instrukcji uzywanej w jezyku FBD, ktoérg nalezy uwzgledni¢ w programie sterowniczym, aby
stan na jej wyjsciu oznaczony jako BIT_Q miat warto$¢ logiczng 1 wtedy i tylko wtedy, gdy wartosci stanéw
logicznych zmiennych wejsciowych BIT_A i BIT_B bedg sobie réwne.

A.
B. Symbol 2.
C.

D. Symbol 4.

Symbol 1.

Symbol 3.

Zadanie 24.
Wskaz operator uzywany w jezyku IL, ktéry nalezy uwzgledni¢ w programie sterowniczym, aby wykonac
instrukcje skoku do etykiety FUN_1.

A.
B. JMP FUN_1.
C.

D. RET FUN_1.

LD FUN_1.

CAL FUN_1.
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Zadanie 25.

IN,

Q,

IN

Diagram czasowy 1.

ET

PT -

v

Diagram czasowy 3.

N,
Q, E E
2L IS . %
T, I
pT!
/ /| ﬂ ,
t
Diagram czasowy 2.
IN,
[ ] [ N B
Q, | t
| <P [aPr, ,
ET t
A /l /s
t

Diagram czasowy 4.

Ktory z diagraméw czasowych przedstawia dziatanie instrukcji zegara TOF?

A.
B
C.
D. Diagram czasowy 4.

Diagram czasowy 1.

. Diagram czasowy 2.

Diagram czasowy 3.
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Zadanie 26.
Opisy wejsc¢ i wyjs¢ instrukgji licznika CTUD

CT U D Wejscie CU — zliczajgce, zmiana stanu z 0 na 1 powoduje

zwiekszenie stanu licznika

— CU QU— Wejscie CD — zliczajgce, zmiana stanu z 0 na 1 powoduje
zmniejszenie stanu licznika

— CD QD Wejscie R — zerujace stan licznika

_ Wejscie LD — ustawiajgce wartos¢ PV w rejestrze CV

R Wejscie PV — wejscie wartosci zadanej

— LD Wyijscie QU — przyjmuje stan 1 gdy CV osiggnie wartos¢ PV
Wyijscie QD — przyjmuje stan 1 gdy CV osiggnie wartos¢ 0

—1 PV CVI— Wyjscie CV — wyjscie aktualnie zliczonych impulsow

Do ktérego wejscia licznika CTUD nalezy podtgczy¢ sygnat, ktory w przypadku przyjecia wartosci 1 wyzeruje
stan rejestru CV przy zatozeniu nie zerowej wartosci wpisanej do rejestru PV?

A. Do wejscia R

B. Do wejscia CU

C. Do wejscia CD

D. Do wejscia LD

Zadanie 27.

Ktory symbol literowy jest stosowany w programie sterowniczym dla PLC, spetniajgcego wymagania normy
IEC 61131, do adresowania jego fizycznych wyj$¢ analogowych?

A. Al
B. AQ
C. M

D. Q

Zadanie 28.

Wskaz prawidtowy sposéb adresowania zmiennej 32-bitowej w obszarze pamieci markeréw sterownika PLC,
ktorej pierwsze osiem bitbw ma adres dziesietny 102

A. MB102
B. MD102.
C. ML102.
D. MW102.
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Zadanie 29.

%I10.1 ——Q AND

O— %0Q0.1
%I10.2 ——

Wskaz réwnanie logiczne opisujgce dziatanie przedstawionego na rysunku programu.

A. %Q0.1=~ (%I0.1 A %I0.2)
B. %Q0.1=~ %I0.1 vV ~%I0.2
C. %Q0.1=~ %I0.1 A ~%I0.2
D. %Q0.1= 9%I0.1 vV ~%1I0.2

Zadanie 30.
#2:0.2=— AND 0R —Y:00.0
Program 1. X1:10.1 -
#3103
KZ2:10.2 = OR AND =000
Program 2. %1:10.1 =
X3:10.3 =
®2:10.2 OR AND =000
Program 3. ><1:IU_1j

R310.30

K2:10.2 = AND OR =—"Y:00.0
Program 4. X1:10.1-

X310.3

Ktory z przedstawionych programéw, zapisanych w jezyku FBD, realizuje zaleznosS¢ logiczng zapisang
rownaniem Y = X1v X2 v X3?

A. Program 1.

B. Program 2.

C. Program 3.

D. Program 4.

Strona 15 z 22

Wiecej arkuszy znajdziesz na stronie: arkusze.pl



Zadanie 31.

Ktorg funkcje logiczng realizuje program napisany w jezyku IL?

A. NAND
B. NOR
C. XOR
D. OR
Zadanie 32.
Metwoik 1
a1 Ki2
| | | 1 r
1 1 I | L
K11
| |
1 |
Metwork 2
g2 K11
| 1 | 1 r
1 | 1 I %
K12
Program 1.
Hetwork 1
51 (4]

_I
_l

_l
_I

K12
|_

MNetwork 2

52 K12
1 | |

i

kn
|_

Program 3.

£

K11

K12

K11

K12

LD
OR
STN

%I10.1
%10.2
%Q0.1

HNetwork 1
51 K12 K11
L | | r
— | 170 { )
K11
|1
1
Metwork 2
52 K11 K12
| 1 | 1 ’
1 1 /1 { )
K12
|1
1
Program 2.
HNetwork 1
51 K11 K11
|1 | 1 7
10 1 /0 ¢ )
K12
|1
1
Hetwoik 2
g2 K12 K12
| 1 | o1 P
1| 1 /1 ¢ )
K11
|1
1
Program 4.

W ktérym z przedstawionych programéw jest zrealizowana blokada jednoczesnego zatgczenia K11 i K127

A. W programie 1.
B. W programie 2.
C. W programie 3.
D. W programie 4.
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Zadanie 33.

%10.0

%Q0.0 = %I10.0 @ %I0.17?

%Q0.0

9%1I0.

()

Program 1.
%I10.0 %Q0.0
/ ()
\
%1I0.
Program 3.

%1I10.0 %1I0.1 %Q0.0
/ I ( >
I \
%10.0 %10.1
|
| /
Program 2.
%]I10.0 %10.0 %Q0.0
(
/ ()
%]I10.1 %]I10.1
Program 4.

Ktory z programéw realizuje funkcje logiczng wyrazong podang zaleznoscig?

A.

Program 1.

B. Program 2.
C.
D. Program 4.

Program 3.
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Zadanie 34.

[ —
 —

1VvV1 2V1

1Y1|7_;\ ,

<

VW 2Y1 /]

0Z1

[+
v
Nazwa

i oznaczenie

Stany
o

[

N

wn

Sitownik
1A1

2B2

Sitownik
2A1
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MNetwork 1
%I10.0 %Q0.0
ll51|l Ill\r’lll
| | {
[ \ )
MNetwork 2
%I10.1 %Q0.1
"B L
| ] /
. \ )
Metwork 3
%I10.2 %Q0.0
"232" '|I1Y1II
|| /
| ‘-./)
%Q0.1
“‘2/\’1)“
Program 1.
MNetwork 1
%I10.0 2%Q0.0
ngyn "y1n
| | {
] (s)
Network 2
%I10.1 %Q0.1
n1g2" oy pH
| | {
| (s)
Netwoark 3
%10.2 %Q0.0
"R nyin
| | /
. {r)
%Q0.1
"y1n
—®)
Program 3.

Network 1
%10.0 9%10.2 240Q0.0
gy "B n1y1”
| | | /| /
| /| (s)
Network 2
%I10.1 %I10.2 %Q0.1
“182” "252“ II2Y1H
| | | /1 {
| |/ | (s)
Program
Network 1
%10.0 9%10.2 %Q0.0
"51" 'izazl" "1y1"
|| /
] |/ | (s)
Network 2
%10.1 9510.2 %Q0.1
"1B2" "2B2" "2y1"
|| | /1 /
| I/I \ )
Network 3
%I10.2 %Q0.0
"2B2" "1yl
| | {
| | R )
%Q0.1

LA

—{/)

Program 4.

Ktory z programéw realizuje dziatanie uktadu elektropneumatycznego zgodnie z diagramem stanoéw?

A.

B.
C.
D

Program 1.
Program 2.
Program 3.
Program 4.
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Zadanie 35.

%10.0 STl %Q0.0
SR TON
s Q IN Q —( )

%10.1 T#3s—|PT

R1

Ktorej z podanych modyfikacji wymaga przedstawiony program, aby pomimo rownoczesnego pojawienia sie
stanu logicznego réwnego 1 na obu wejsciach 10.0 i 10.1, wyjscie Q0.0 uaktywnito sie po 3 sekundach?

A.

W miegjsce instrukcji TON wstawic¢ instrukcje TP.

B. W miejsce instrukcji zwyktej cewki Q0.0 wstawi¢ instrukcje cewki negujgcej QO0.0.
C.
D. W miejsce instrukcji SR z dominujgcym wejsciem reset wstawic instrukcje SR z dominujgcym wejsciem

Zamieni¢ miejscami instrukcje stykdw potgczonych z blokiem SR (%I10.0>R1; %I0.1 =5S).

set.

Zadanie 36.

CTU TP

%10.1 & . N o %Q0.1

6| Sv ov— T#10s —er ET — F_TRIG

Na rysunku przedstawiono program sterujgcy linig technologiczng pakowania kawy. W wyniku jego dziatania
do kartonu trafia 6 paczek kawy, po czym rozpoczyna sie transport do maszyny zamykajgcej opakowanie.
Wartos¢ ktérego parametru nalezy zmieni¢ w programie, aby wydtuzy¢ czas transportu 6 paczek kawy?

A.

Kierunek zliczania.

B. Wartos¢ PT zegara.
C.
D. Wartos¢ PV licznika.

Wartos$¢ R licznika.

Zadanie 37.

Ttumaczenie programu zapisanego w jezyku LD na kod maszynowy zrozumiaty przez jednostke centralng
PLC wywotywany jest w srodowisku narzedziowym PLC za pomoca polecenia

A.

Lzdownload”.

B. ,compile”.
C.
D. ,upload”.

,save as”.
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Zadanie 38.

Timers E|
Timer: %TM
Syrmbal; | Cancel

Previous
Timer Type Time Base
i TOM 1 ms Prezet: Mext
" TOF " 10 ms 1 zec i Help
[ Adjustable
TP 100 ms 1 min

Wskaz wiasciwe nastawy dla instrukcji zegara impulsowego, ktérego stan logiczny réwny jeden na wyjsciu
trwac bedzie 7 sekund, mimo iz na wejsciu uaktywniajgcym stan logiczny rowny jeden trwaé¢ moze tylko

2 sekundy.
A. Timer Type: TP, Time Base: 100 ms, Preset: 50.
B. Timer Type: TP, Time Base: 100 ms, Preset: 70.
C. Timer Type: TOF, Time Base: 100 ms, Preset: 50.
D. Timer Type: TON, Time Base: 100 ms, Preset: 70.
Zadanie 39.
_ Tabela przyporzgdkowania
LD %I0.0 Operand Operand Opis
AND %Il0.1 absolutny | symboliczny b
ST %0Q0.0 %I10.0 S1 Przycisk NO
%I0.1 S2 Przycisk NO
LD  %QO0.0 %I10.2 Bl Czujnik indukcyjny NC
AND  %I0.2 %I0.3 B2 Czujnik optyczny NO
AND  9%I0.3 %Q0.0 Y1 Cewka elektrozaworu EZ1
ST %Q0.1 %Q0.1 Y2 Cewka elektrozaworu EZ1
Program

Co nalezy zrobi¢, aby przetestowa¢ dziatanie fragmentu programu odpowiedzialnego za wigczenie cewki
Y2?

Nacisng¢ przycisk S1 i uaktywni¢ czujnik B1.

Nacisng¢ przyciski S1 i S2 oraz uaktywni¢ czujnik B2.

Najpierw wcisng¢ przycisk S2, a pézniej uaktywnié czujnik B1.
Najpierw uaktywni¢ czujniki B1 i B2, a pdzniej wcisng¢ przycisk S1.

00w
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Zadanie 40.

%10.1 &

>=1

H——%Q0.1

%I10.2

II' |1
[ |

Ktorg kombinacje wartosci stanow logicznych na wejsciach 10.1 i 10.2 nalezy ustawic, aby na wyjsciu %Q0.1
pojawita sie logiczna jedynka?

A. %l0.1=1 %I0.2=1
B. %l0.1=1 %l0.2=0
C. %l0.1=0 %l10.2=1
D. %I10.1=0 %l10.2=0
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