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Instrukcja dla zdajacego

1. Sprawdz, czy arkusz egzaminacyjny zawiera 20 stron. Ewentualny brak stron lub inne usterki zgtos
przewodniczgcemu zespotu nadzorujgcego.
2. Do arkusza dotgczona jest KARTA ODPOWIEDZI, na ktérej w oznaczonych miejscach:

— wpisz oznaczenie kwalifikaciji,

— zamaluj kratke z oznaczeniem wersji arkusza,

— wpisz swoj numer PESEL*,

— wpisz swojg date urodzenia,

— przyklej naklejke ze swoim numerem PESEL.

Arkusz egzaminacyjny zawiera test sktadajgcy sie z 40 zadan.

Za kazde poprawnie rozwigzane zadanie mozesz uzyskac 1 punkt.

Aby zdaé czes¢ pisemng egzaminu musisz uzyskac co najmniej 20 punktow.

Czytaj uwaznie wszystkie zadania.

Rozwigzania zaznaczaj na KARCIE ODPOWIEDZ| dtugopisem lub piérem z czarnym tuszem/
atramentem.

Do kazdego zadania podane sg cztery mozliwe odpowiedzi: A, B, C, D. Odpowiada im nastepujgcy
uktad kratek w KARCIE ODPOWIEDZI:

Nookw
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|
|
|

(a] | [8] | [€] | [B]

9. Tylko jedna odpowiedz jest poprawna.
10. Woybierz wlasciwg odpowiedz i zamaluj kratke z odpowiadajgca jej literg — np., gdy wybrates odpowiedz
"Au:

W G| D

11. Staraj sie wyraznie zaznacza¢ odpowiedzi. Jezeli sie pomylisz i btednie zaznaczysz odpowiedz, otocz
ja kotkiem i zaznacz odpowiedz, ktérg uwazasz za poprawna, np.

COIRCRECEN |

12. Po rozwigzaniu testu sprawdz, czy zaznaczyte$ wszystkie odpowiedzi na KARCIE ODPOWIEDZI
i wprowadzites wszystkie dane, o ktérych mowa w punkcie 2 tej instrukcji.

Pamietaj, ze oddajesz przewodniczagcemu zespotu nadzorujgcego tylko KARTE ODPOWIEDZI.
Powodzenial
* w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajgcego tozsamos$c

Uktad graficzny
© CKE 2020
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Zadanie 1.
Pozycji bocznej ustalonej nie wolno stosowaé u pacjenta

A. z podejrzeniem urazu kregostupa.

B. nieprzytomnego, ale oddychajgcego.

C. przytomnego, z napadem padaczkowym.

D. wymiotujgcego krwig lub trescig zotgdkowa.
Zadanie 2.

Ktory symbol przedstawia na schemacie elektronicznym tranzystor unipolarny MOSFET z kanatem typu P?

E C
B |< B |<
c E
Symbol 1. Symbol 2.
G S D
b G Ly
D I
S
Symbol 3. Symbol 4.
A. Symbol 1.
B. Symbol 2.
C. Symbol 3.
D. Symbol 4.
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Zadanie 3.
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Ktory element ukfadu elektronicznego przedstawiono na ilustracji?

A. Transformator.

B. Sterownik.

C. Przekaznik.

D. Zasilacz.
Zadanie 4.

Ktore elementy nalezy zakreskowaé na rysunku technicznym przekroju detalu?

Zebra.

Wyrwania.

O ksztattach oczywistych.
Tylko o ksztattach obrotowych.

OO0 w>»
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Zadanie 5.
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Do ktérego z podanych rodzajéw rysunkéw technicznych mozna zaliczy¢é rysunek przedstawiony na
ilustraciji?

A. Ztozeniowych.

B. Montazowych.

C. Wykonawczych.

D. Schematycznych.
Zadanie 6.
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120-240VAC  24VDC

Jakim napieciem powinien by¢ zasilony przedstawiony na rysunku sterownik PLC?

A. 10V DC
B. 24VvDC
C. 230V AC
D. 230V DC
Zadanie 7.

Ktory typ oprogramowania komputerowego nadzoruje przebieg procesu oraz posiada mozliwosci w zakresie
m.in. zbierania, wizualizacji i archiwizacji danych oraz sterowania i alarmowania?

A. CAE
B. CAD
C. CAM
D. SCADA
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Zadanie 8.

Ktéra z wymienionych czynnosci eksploatacyjnych napedu elektrycznego jest niezgodna z zasadami
obstugi urzgdzen?

A. Sprawdzenie pracy wentylatoréw poprzez nastuchiwanie jak pracuja.
B. Odkurzenie i wyczyszczenie zeberek radiatoréw z brudu szmatka.
C. Oczyszczenie zabrudzonych stykow fgcznikow pilnikiem.
D. Sprawdzenie potgczen elektrycznych omomierzem.

Zadanie 9.

Jaka czestotliwos¢ nalezy ustawi¢ w przemienniku czestotliwosci zasilajgcym silnik indukcyjny klatkowy
0 jednej parze biegundw, aby jego wat obracat sie z predkoscig bliskg 2400 obr./min?

A. 30 Hz
B. 40 Hz
C. 50Hz
D. 60Hz
Zadanie 10.

Sitownik hydrauliczny jednostronnego dziatania posiada ttok o srednicy D = 60 mm. Jakg wartos¢ przeptywu

Q ptynu hydraulicznego w przewodzie zasilajgcym sitownik nalezy nastawié, aby jego ttoczysko wysuwato
sie z predkoscig v = 8,4 m/min?

_vem-D?
4
A. 0,14 I/min
B. 7,14 I/min
C. 23,7 l/min
D. 50,4 I/min
Zadanie 11.

Ktory przyrzad pomiarowy nalezy zastosowa¢ do pomiaru lepkosci oleju hydraulicznego w urzgadzeniu
mechatronicznym?

A. Pirometr.

B. Higrometr.

C. Wakuometr.
D. Wiskozymetr.
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Zadanie 12.

Na wyswietlaczu drukarki pojawit sie kod btedu E02. Na podstawie fragmentu instrukcji serwisowej okresl|
sposob naprawy usterki.

Kod btedu | Opis
EO1 Brak papieru w kasecie (tacy na papier).
EO02 Kaseta z atramentem nie zostata rozpoznana.
EO03 Brak ptyty CD lub DVD na tacy na ptyty CD/DVD.
EO4 Pokrywa zbiornikdéw z atramentem jest otwarta

A. Uzupetni¢ papier w drukarce.

B. Wymieni¢ kasety na oryginalne.

C. Umiescic ptyte na tacy na ptyty CD/DVD.

D. Zamkng¢ pokrywe zbiornikow z atramentem.

Zadanie 13.

Podczas pracy silnika pradu statego zauwazono iskrzenie szczotek spowodowane zabrudzeniem
komutatora. W celu usuniecia tej usterki nalezy wytgczy¢ silnik, a nastepnie

umy¢ komutator i szczotki.

przetrze¢ komutator wilgotng szmatka.

posmarowac komutator olejem lub smarem.

oczysci¢ komutator i wypolerowac papierem $ciernym.

OO0 ®p»
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Zadanie 14.
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1 — pierscien zgarniajacy

2 — pokrywy sitownika

3 — cylinder

4 — uszczelka ttoka

5 — tuleja prowadzaca

6 — ttoczysko

7 — szpilki (gwintowane $ciggajgce pokrywy sitownika)
8 — ttok

W celu wymiany uszczelki ttoka sitownika, przedstawionego na ilustracji, nalezy po odkreceniu przewoddéw
pneumatycznych

A. zdja¢ pokrywy, wyjgc ttok z cylindra, a nastepnie zdemontowacé szpilki.
B. zdemontowac szpilki, wyjgc ttok z cylindra, a nastepnie zdjg¢ pokrywy.
C. zdemontowac szpilki, zdjg¢ pokrywy, a nastepnie wyjgc¢ ttok z cylindra.
D. zdjg¢ pokrywy, zdemontowac szpilki, a nastepnie wyja¢ ttok z cylindra.

Zadanie 15.
Do ktoérych prac jest stosowane narzedzie przedstawione na rysunku?

Odsysania lutu.
Klejenia elementéw.

Wykonywania nadrukéw. : /
Spawania tworzyw sztucznych e

o0 w>»
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Zadanie 16.
Ktory symbol graficzny nalezy zastosowaé na schemacie mechanicznym w celu przedstawienia przektadni

Z pasem klinowym?
N 7D N D
U N

Symbol 1. Symbol 2.
N
k_L_/L

M D

N

Symbol 3. Symbol 4.
A. Symbol 1.
B. Symbol 2.
C. Symbol 3.
D. Symbol 4.
Zadanie 17.
| /| |__
1 | | —=

Liczba stopni swobody robota przedstawionego na schemacie kinematycznym wynosi

o0 ®>
a b WODN
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Zadanie 18.
Ktérego symbolu nalezy uzy¢ do przedstawienia na schemacie elektrycznym linii tréjfazowej z przewodem
PEN?

/i /s 7 I/ T
/N i/ I/ 777
Symbol 1. Symbol 2. Symbol 3. Symbol 4.
A. Symbolu 1.
B. Symbolu 2.
C. Symbolu 3.
D. Symbolu 4.
Zadanie 19.
+5V
GND GND
T Soere
CAP0S05
CAP7041 1 _¢5 I
,  —T 30pF_XTALl —— 30pF
SWITCH-ST % e A ve
E T o~ - 19 39 Do p
nnkakHiD‘ / o L A D g
18 > [37 D02 )
XTALZ  PO.2
— L lp10 P0.3 22 DO3 1
2 1,171 o4 32 D04 A
1 R po.s 24 D03 y
2 1p13 PO.6 [ DS 1
DIODE I D1 ?ék RES-1/8W I [ po.7 22 D07 A
2 —ers  ERvER S ALE
“a|PL6 ALE/PROG [Sg PSEN
“LGND e P1. FoEN i —FSEN
— WR 16 |, pao L&l A08 A
= BXD 10 | 37 P31 22 AQ9 /
TXD 11 3% pas 23 A10 y
13 1o po 4 |22 Al12 A
14 '5 P215 26 Al3 v
151538 P2.6 2 Ali
RD 17 |37 P27 28 Al5
80C252

Ktory element na schemacie elektrycznym zostat oznaczony jako Y17

Kondensator.
Potencjometr.
Rezonator kwarcowy.
Sygnalizator akustyczny.

o0 ®>
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Zadanie 20.
Jakiego rodzaju pompa przedstawiana jest za pomocg zamieszczonego symbolu graficznego?

A. O statej wydajnosci i statym kierunku obrotow.

B. O statej wydajnosci i zmiennym kierunku obrotéw.

C. O zmiennej wydajnosci i statym kierunku obrotow.

D. O zmiennej wydajnosci i zmiennym kierunku obrotéw.
Zadanie 21.

Ktory schemat przedstawia uktad potgczen sitownika dwustronnego dziatania, umozliwiajgcy regulacje
predkoéci wysuwania ttoczyska?

Schemat 2.

\1 *
© -
Schemat 3. Schemat 4.
A. Schemat 1.
B. Schemat 2.
C. Schemat 3.
D. Schemat 4.
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Zadanie 22.

Za pomocg ktérej grupy oznaczeh nalezy opisa¢ na schemacie uktadu hydraulicznego przytacza
czterodrogowych rozdzielaczy hydraulicznych?

A. XY, Z,W
B. P,T,A B
C. 1,2,3,4
D. 1,A,2,B
Zadanie 23.

i

llustracja 1. llustracja 2.

Ktorg operacje nalezy wykona¢ w programie CAD, aby ze szkicu przedstawionego na ilustracji 1 utworzyc¢
bryte 3D przedstawiong na ilustracji 27

A. Wyciggniecie proste.

B. Wyciggniecie obrotowe.

C. Przeciagniecie po krzywej.

D. Przeciggniecie przez przekroje.
Zadanie 24.

%102 —d &

% Q0.4
%10.3—=9 % Q

Przedstawiona na diagramie instrukcja realizuje na zmiennych binarnych 10.2 i 10.3 funkcje logiczng

A. AND
B. OR

C. NOR
D. NOT
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Zadanie 25.

Ktory z przedstawionych symboli zastosowany w programie LD, oznacza cewke reagujacg na opadajace
zbocze sygnatu?

~(N)- ~(P)- ~(R)- ~(S)-
Symbol 1. Symbol 2. Symbol 3. Symbol 4.
A. Symbol 1.
B. Symbol 2.
C. Symbol 3.
D. Symbol 4.
Zadanie 26.
it
%MO0.1
*L11-5"
% MWA48 -
*Biezacy stan*—— IN1

IN2

Przedstawiony fragment programu sterownika PLC dotyczy

A. iloczynu dwoch zmiennych.

B. dodawania dwoch liczb catkowitych.

C. odejmowania dwdch liczb catkowitych.

D. sprawdzenia warunku mniejszy lub rowny.
Zadanie 27.

Ktory symbol literowy uzyty w programie sterowniczym, zgodnie z normg IEC 61131, oznacza fizyczne
wyjscie sterownika PLC?

A |

B. S

C. Q

D. R
Zadanie 28.

Ktéry z identyfikatorow literowych nalezy zastosowac w instrukcji odwotujgcej sie do wyjs¢ analogowych?

A MW
B. Al
C. AQ
D. SM
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Zadanie 29.

Ktorej z wymienionych instrukcji nalezy uzy¢, tworzgc program dla sterownika PLC w jezyku LD, aby byta
mozliwo$¢ uzaleznienia procesu sterowania od daty i czasu?

A. ZegaraTP

B. Zegara TOF
C. Zegara RTC
D. Zegara TONR
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Zadanie 30.

L+ L+
L+
Startf-A\ K1 K1 Stopf-7 Startf-
| |
11 2
Stop - o PLC
@ o]
K1 @ L ]
L- L- =
Schemat 1. Schemat 2.

Uktad przekaznikowy z samopodtrzymaniem zatgczajgcy silnik elektryczny matej mocy (Schemat 1.)
zastgpiono uktadem ze sterownikiem PLC (Schemat 2.). Ktéry z programoéow wprowadzony do sterownika
zapewni sterowanie silnikiem identyczne do sterowania realizowanego przez uktad przekaznikowy?

[2 12
‘Start’ / Q1 \ 'Start’ / Q1\
\S) \S)
Stop Lo stop Lo
/ (R) (R)
Program 1. Program 2.
2 2
'Start’ / Q1\ 'Start’ / Q1
/ \ S ) / S —
'S!cg)p' / Q1\ 'S!cg)p' / Q1
/ \R) (R)—
Program 3. Program 4.
A. Program 1.
B. Program 2.
C. Program 3.
D. Program 4.
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Zadanie 31.

S8

Na podstawie przedstawionego schematu SFC okre$l, kiedy jest mozliwe przejscie do kroku S8.

o0 ®p»

Gdy kroki S6 i S7 sg aktywne.

Gdy krok S6 lub S7 jest nieaktywny.
Gdy krok S6 jest aktywny i spetniony jest warunek e.
Gdy krok S7 jest aktywny i spetniony jest warunek e.

Zadanie 32.

AND

'Ld or

_Q,

Ktory program zapisany w LD odpowiada programowi zapisanemu w FBD?

Program 2.

I2

A,

Q1

LE I3 Q1
VI 'd
| S
I2
Program 1.
3 152 Q1 I1
] VI | |
| 1 p 1
I3 I3
[ I
Program 3.
A. Program 1.
B. Program 2.
C. Program 3.
D. Program 4.
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Zadanie 33.
Ktory z przedstawionych programow, zapisanych w jezyku FBD, realizuje funkcje logiczng Y = X1AX2vX3?

X2:10.2— AND — OR —Y:Q0.0
Program 1. X1:10.1 =

X3:10.3-

X2:10.2— OR — AND —Y:(0.0
Program 2. X1:10.1—

X3:10.3 =

X2:10.2:0 OR — AND —":00.0
Program 3. X1:10.1—

X310.30

X2:10.2— AND m4 OR —Y:00.0

Program 4. X1:10.1—
X3:10.3—
A. Program 1.
B. Program 2.
C. Program 3.
D. Program 4.
Zadanie 34.
"1
BOO1
I ® 1 &
- B0O3 Q1
121 Ql
12 B002 —
| 1 &

Ktore stany logiczne zadane na wejscia 11 i 12 spowodujg uzyskanie na wyjsciu Q1 wartosci logicznej 1?

A. 11=0 12=0
B. 11=0 12=1
C. 11=1 12=0
D. 1=1 12=1
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Zadanie 35.

%I10.1 %I0.2  %I0.3
"B1" "B2" "B3"

/| T4

S aktyw_Y4 | %Q0.4

4 D ™

T#2s

Na podstawie przedstawionego fragmentu programu w jezyku SFC wskaz warunek, ktéry musi zostaé
spetniony przed wykonaniem kroku 4

B1=0iB2=1iB3=0
B1=1iB2=0iB3=1
B1=1 lub B2=0 lub B3=1
B1=0 lub B2=1 lub B3=0

oOO0wp>
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Zadanie 36.
W ktoérym z przedstawionych programoéw jest zrealizowana blokada jednoczesnego zatgczenia K11 i K127

Network 1 Network 1
S1 K11 K11 S1 K11 K11
| T/H - | T )
K12 K12
— —
Network 2 Network 2
S2 K12 K12 S2 K12 K12
| T/H - | T )
K11 K11
— —
Program 1. Program 2.
Network 1 Network 1
st K12 kit St K1z K
— T/H - — -
K11 K11
— — E
Network 2 Network 2
S2 K11 K12 S2 K11 K12
/O — )
K12 K12
— D — D
Program 3. Program 4.

W programie 1.
W programie 2.
W programie 3.
W programie 4.

oo wp
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Zadanie 37.

Ktory program realizuje dziatanie przerzutnika SR z dominacjg zatgczania, dla przyciskow S1 START i S2
STOP o stykach odpowiednio NO i NC?

Metwork 1
%10.0 %00
| 51 Ir('*m'
| | \'I
1 \ S )
Metwork 2
%10 1 %:00.0
| 52 O
| (0
| | v
Program 1.
MNetwork 1
%l0.0 %10.1 %0Q0.0
|S1| |52| T\I-I'ﬂl
| {0
L (N
%000
IYU.
Program 3.
A. Program 1.
B. Program 2.
C. Program 3.
D. Program 4.
Zadanie 38.
T38 137
| 7} N TON
104PT 100 ms
137 738
|} IN TON
104PT 100 ms
137 Q0.0
| l g
1 I \ )

= t[s]

Metwork 1
9%10.0 %000
| I51I III(IW. |
| | Y
1 R
MNetwork 2
%10.1 %00.0
| 52 08 |
| | f
| | oo |
Program 2.
Metwork 1
9%10.0 0
I51I IWI
Fo |
oo |
95000 2510.1
I'\rlinl ISEI
| |
|
Program 4.
Q0.0
i
1
0
7

Jak nalezy zmodyfikowaé parametry PT timeréw, aby w zamieszczonym programie sterowniczym, stan
wyjscia Q0.0 sterownika, zmieniat sie zgodnie z diagramem czasowym, przedstawionym na schemacie?

A. T37 PT=10,T38 PT=20
B. T37 PT=20,T38 PT=10
C. T37 PT=30,T38 PT=20
D. T37 PT=20,T38 PT=30
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Zadanie 39.

Extended download to device

Configured access nodes of "PLC_1"

Device | Device type Slet  Type Address Subne
PLC_1 CPU15163PNIDP 1X3 PROFIBUS 2
CPU 15163 PNIDP 1X1 PMIE 192.168.0.1  PNIE_
e —
CPU1516-3 PNIDP 1 X2  PNIIE 192.168.1.1
Type of the PGIPCinterface: | (| FNIE ':'
PGIPCinterface: | (KM intel(R) 52579V Gigabit |+ € [ Gl
Connection to interfaceisubnet: f|| PNIlE_T [~j®
T ®
Compatible devices in target subnet: [ ]Show all compatible devices
—_—
Device  Devicetype Type JAddress Target device

ple_1 57-1500 PHAE §192.168.0.1 PLC 1
- PNIIE  Access address —

[ |Flash LED

Startsearch

Load I| | Cancel |

Konfiguracja sterownika PLC z ustawieniami oprogramowania, przedstawionymi na ilustracji, mozliwa jest za
pomocg przewodu

Ethernet z wtykiem RJ12
Ethernet z wtykiem RJ45
szeregowego z wtykiem USB
szeregowego z wtykiem RS232

oo wp

Zadanie 40.

Przy szacowaniu czasu realizacji zadania uwzglednia sie w pierwszej kolejnosci

innowacyjnos¢ metod pracy.
ponadnormatywne przerwy w pracy.

normy czasochfonnosci wykonania zadania.
warunki przydzielania urlopu wypoczynkowego.

o0 w>»
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