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* w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajgcego tozsamosé
** na podstawie danych wpisanych przez zdajgcego na pierwszej stronie arkusza egzaminacyjnego
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Egzaminatorze!

Oceniaj prace zdajgcych rzetelnie i z zaangazowaniem. Dokumentuj wyniki oceny.
Stosuj przyjete zasady oceniania w sposéb obiektywny.

Jezeli zdajgcy, wykonujgc zadanie egzaminacyjne, uzyskuje inne rezultaty albo pozgadane rezultaty uzyskuje w inny sposob niz uwzgledniony
w zasadach oceniania lub przedstawia nietypowe rozwigzanie, ale zgodnie ze sztukg w zawodzie, to nadal oceniaj zgodnie z kryteriami
zawartymi w zasadach oceniania. Informacje o tym, ze zasady oceniania nie przewidujg zaistniatej sytuacji, przekaz niezwtocznie w formie
pisemnej notatki do Przewodniczgcego Zespotu Egzaminacyjnego z prosbg o przekazanie jej do Okregowej Komisji Egzaminacyjnej. Notatka
moze byé sporzgdzona odrecznie w trybie roboczym.

Informuj przewodniczgcego zespotu nadzorujgcego o wszystkich nieprawidtowosciach zaistniatych w trakcie egzaminu, w tym w szczegdlnosci
0 naruszeniach przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy i o podejrzeniach niesamodzielnosci w wykonaniu zadania przez zdajgcego.
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Numer
stanowiska

Elementy podlegajace ocenie/kryteria oceny

Egzaminator wpisuje T,
Jezeli zdajgcy spetnit
kryterium albo N, jezeli
nie spetnit

Rezultat 1: Zamontowane elementy uktadu zasilania i sterowania silnika schodéw ruchomych

Na ptycie montazowej:

1

aparaty na szynie zamontowane zgodnie z rysunkiem 1

aparaty zamontowane na szynie w sposéb pewny, uniemozliwiajgcy ich przypadkowe odpiecie

aparaty na szynie zabezpieczone blokadami koncowymi po obu stronach

przycisk bezpieczenstwa STOP zamontowany zgodnie z rysunkiem 1

czujnik optyczny - nadajnik CO1 zamontowany zgodnie z rysunkiem 1

czujnik optyczny - odbiornik CO2 zamontowany zgodnie z rysunkiem 1

N/ oo |~ ODN

czujniki optyczne CO1 i CO2 zamontowane w sposob umozliwiajgcy prawidtowe ich dziatanie
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Numer
stanowiska

Rezultat 2: Zmontowany ukltad zasilania i sterowania silnika schodéw ruchomych

Uwaga: po zgfoszeniu przez zdajgcego gotowosci do podifgczenia napiecia egzaminator przy braku przeciwwskazan wyraza zgode na przystgpienie

zdajgcego do dalszych prac

1

Potgczenia w obwodzie zasilania silnika napedowego wykonane kablem LgY 2,5 mm?

Potgczenie do silnika napedowego wykonane kablem OWY 4x2,5 mm?

Potgczenia obwodu sterowania wykonane kablem LgY 1 mm?

Obudowa silnika potgczona z zaciskiem ochronnym PE kablem zoétto-zielonym

Podtgczenie kabla ochronnego PE wykonane za pomocg ztgczki zotto-zielonej

Podtgczenie bieguna ujemnego zasilania wykonane za pomocg ztgczki czarnej

Wszystkie kable majg zacisniete koncowki tulejowe, ktdre w catosci pokrywajg odizolowang zyte

O (N[Ol |~ WO|DN

Kable majg dlugos¢ dobrang do odlegtosci pomiedzy elementami

Wszystkie kable sg zamontowane w zaciskach urzgdzen tak, ze przy prébie poruszenia rekg nie ma oznak ich
poluzowania lub wypadniecia

10

Wszystkie kable umieszczone w kanatach grzebieniowych, a kanaty grzebieniowe zamkniete listwami
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Numer
stanowiska

Rezultat 3: Préba dziatania uktadu zasilania i sterowania silnika schodéw ruchomych

1

Zatagczenie uktadu sterowania mozliwe tylko przy zataczonym wytgczniku F2 i niewcisnietym przycisku STOP

Zatgczenie wytacznika F2 nie powoduje samoczynnego zadziatania uktadu ani zwarcia w ukfadzie sterowania

Pojawienie sie przeszkody pomiedzy czujnikami optycznymi CO1 i CO2 powoduje uruchomienie stycznika K1

Zatgczenie stycznika K1 powoduje zaswiecenie lampki H

Zatagczenie stycznika K1 powoduje zatgczenie przekaznika czasowego KT

Stycznik K1 jest zatgczony przez czas 30 sekund

Wecisniecie przycisku STOP powoduje wytgczenie zatgczonego uktadu

Zatgczenie wytgcznika F1 nie powoduje samoczynnego zadziatania ukfadu ani zwarcia w uktadzie zasilania

O |0 N[oojlo | W|DN

Wytacznik F1 umozliwia wylgczenie napiecia w ukfadzie zasilania w dowolnym momencie pracy uktadu

10

Zatgczenie stycznika K1 powoduje uruchomienie silnika M 3~

Rezultat 4: Test dziatania uktadu zasilania i sterowania silnika schodéw ruchomych - tabela 3

Uwaga: stan faktyczny okre$la egzaminator

1

W poz. 1 zaznaczone TAK lub NIE zgodnie ze stanem faktycznym

W poz. 2 zaznaczone TAK lub NIE zgodnie ze stanem faktycznym

W poz. 3 zaznaczone TAK lub NIE zgodnie ze stanem faktycznym

W poz. 4 zaznaczone TAK lub NIE zgodnie ze stanem faktycznym

2
3
4
5

W poz. 5 zaznaczone TAK lub NIE zgodnie ze stanem faktycznym
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Numer
stanowiska

Przebieg 1: Montaz uktadu zasilania i sterowania silnika schodéw ruchomych

Zdajgcy:

1

postugiwat sie zestawem narzedzi monterskich w sposob bezpieczny i zgodnie z przeznaczeniem

2

po zakonczeniu prac montazowych uporzgdkowat stanowisko pracy

wszystkie prace montazowe i prace przy ewentualnej korekcie uktadu wykonywat przy wytgczonym napieciu zasilajgcym

EQzZaminator ... ..o

imig i nazwisko
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Blokada
koncowa
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Rysunek 1. Widok ptyty montazowej
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Rysunek 2. Schemat uktadu zasilania i sterowania silnika schodéw ruchomych
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