Wiecej arkuszy znajdziesz na stronie: arkusze.pl

Nazwa
kwalifikacji:

Oznaczenie
kwalifikacji:

Numer zadania:

Eksploatacja systeméw mechatronicznych w rolnictwie
M.46

01

Kod arkusza: M.46-01-SG zo
Lp. Elementy podlegaj ace ocenie/kryteria oceny
Rezultat 1: Wykaz urz gdzen ( podzespotéw) niezb ednych do modernizacji
R.1 wyposa zenia,
zapisane (zapisy mogg byc inaczej sformutowane, nalezy ocenic sens
merytoryczny):
R.1.1 Modem GSM
R.1.2 Karta SIM
R.1.3 Antena GSM
R.1.4 Czujnik predkosci
R.1.5 Odbiornik GPS
R.1.6  |Przejscibwka 9-3 pin
R.1.7 Modut przechylen ,GPS TILT — Module”
R.1.8 Pamie¢ zewnetrzna z portem USB
Rezultat 2: Wykaz i opis aplikacji, ktore nale  zy zakupi ¢ i aktywowa € po okresie ich
R.2 testowania,
zapisane (zapisy mogg by¢ inaczej sformutowane, nalezy ocenic¢ sens
merytoryczny):
R21 TRACK-Leader - system wspierajgcy kierowce pojazdu w jezdzie rownolegtymi
o Sciezkami na polu
R2.2 SECTION-Control - automatyczne otwieranie i zamykanie sekcji. Modut dodatkowy
o do TRACK-Leader
R23 VARIABLE RATE — Control - Pozwala na prace z kartami aplikacyjnymi zapisanymi
o w formacie shp. Modut dodatkowy do TRACK-Leader
R.2.4 Zdajacy nie zapisat aplikacji TRACK-Leader TOP
R.2.5 Zdajacy nie zapisa t aplikacji FIELD-Nav
Rezultat 3: Dobér odbiornika GPS ( wraz z uzasadnie  niem jego wyboru), dobér
R.3 sterownika GPS oraz opis procedury aktywacji wskaza  nego odbiornika GPS
zapisane (zapisy mogg by¢ inaczej sformutowane, nalezy ocenic¢ sens
merytoryczny):
R.3.1 |Typ odbiornika — Typ B,
R.3.2 poniewaz zgadza sie typ gniazda i napiecie zasilajace
R.3.3 Nazwa sterownika — GPS STD

Procedura aktywacji

R.3.4 Przejs¢ do ekranu ,Sterowniki”
R.3.5 |Zaznaczy¢ ,GPS”
R.3.6 Klikngé¢ na ,GPS”
R.3.7 Zaznaczy¢ wiersz ze sterownikiem
R.3.8 Klikngé na oznaczony wiersz
R.3.9 |Zresetowac terminal
Rezultat 4: Wymagania konieczne przed przyst apieniem do konfiguracji odbiornika
R.4 DGPS, wybér sygnatu korekcyjnego oraz sposéb podt  gczenia sensora pr edko $ci do
terminala
zapisane (zapisy mogg by¢ inaczej sformutowane, nalezy ocenic¢ sens
merytoryczny):
Wymagania konieczne przed przystgpieniem do konfiguraciji .
R.4.1 |Odbiornik GPS jest podtgczony do gniazda C terminalu.
R.4.2 Odpowiedni sterownik jest aktywny.
R.4.3 |Sterownik zewnetrznego wskaznika kierunku ,Lightbar ME" jest dezaktywowany.




R.4.4 |Zewnetrzny wskaznik kierunku ,Lightbar” nie jest podiaczony.

R.4.5 Rodzaj sygnatu korekcyjnego dla UE - Wybra¢ EGNOS EU.

Sposobb podtgczenia czujnika predkosci do terminala *

R.4.6 Oznaczenie przylgcza - zapisano ,gniazdo B”

R.4.7 Nazwa artykutu zapisano - przejscidwka z 9-pinowej wtyczki na 3-pinowe gniazdo

R.4.8 Numer artykutu 31302497

R.5 Rezultat 5: Procedura konfiguracji modutu przech ylen ,GPS TILT-Module”

zapisane (zapisy mogg by¢ inaczej sformutowane, nalezy ocenic¢ sens
merytoryczny):

Wymagania konieczne przed przystgpieniem do konfiguracji modutu przechylen

R.5.1 Modut przechylen ,GPS TILT-Module” jest poditgczony

R.5.2 Sterownik zewnetrznego wskaznika kierunku ,Lightbar ME” jest dezaktywowany

R.5.3 |Zewnetrzny wskaznik kierunku ,Lightbar” nie jest podtgczony

Czynnosci prowadzgce do wykonania konfiguracji modutu przechylen

R.5.4 |Zmierzy¢ odleglos¢ pomiedzy srodkiem odbiornika GPS, powierzchnia ziemi

R.5.5 |Wiaczy¢ terminal

R.5.6  |Wejs¢ do ekranu konfiguracji modutu przechyleh

R.5.7 |Wprowadzi¢ wartos¢ w wierszu ,Wysokos¢ anteny”

R.5.8 Ustawi¢ traktor na poziomej powierzchni

R.5.9 Klikng¢ na ,Kalibracja punktu zero”

R.6 Rezultat 6: Parametry konfiguracji modutu przechyle n i poto zenia anteny

zapisane:

R.6.1 |Wysoko$¢ anteny — zapisano ,2605 mm” lub ,2605”

R.6.2 Przesun. Y — zapisano ,minus 450 mm"” lub ,- 450"

R.6.3 Przesun. X — zapisano ,1600 mm” lub ,1600"
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* Jako sensor predkosci moze takze zosta¢ uzyty wczesniej podtgczony odbiornik GPS, nie
musi (ale moze) zostaé podigczony dodatkowy czujnik predkosci z pomoca 3 pinowego
gniazda. Jezeli uczen odpowie, ze zrodiem predkosci bedzie odbiornik GPS zamontowany
wczesniej to nalezy uznaé¢ za spetnione kryteria 4.6, 4.7 i 4.8.




