CENTRALNA Arkusz zawiera informacje
KOMISJA prawnie chronione do momentu

EGZAMINACYJNA rozpoczecia egzaminu

Nazwa kwalifikacji: Eksploatacja systeméw mechatronicznych w rolnictwie
Oznaczenie kwallifikacji: MG.42

Numer zadania: 01

Wersja arkusza: SG

Wypetnia zdajgcy
) . Miejsce na naklejke z numerem
Numer PESEL zdajgcego PESEL i z kodem o$rodka
Czas trwania egzaminu: 180 minut. MG.42-01-23.01-SG

EGZAMIN POTWIERDZAJACY KWALIFIKACJE W ZAWODZIE

Rok 2023

Instrukcja dla zdajacego

1

Na pierwszej stronie arkusza egzaminacyjnego wpisz w oznaczonym miejscu swéj numer PESEL
i naklej naklejke z numerem PESEL i z kodem osrodka.

Na KARCIE OCENY w oznaczonym miejscu przyklej naklejke z numerem PESEL oraz wpisz:

swoj numer PESEL*,

- o0znaczenie kwalifikacji,

numer zadania,

— numer stanowiska.

Sprawdz, czy arkusz egzaminacyjny zawiera 17 stron i nie zawiera btedéw. Ewentualny brak stron lub
inne usterki zgto$ przez podniesienie reki przewodniczgcemu zespotu nadzorujgcego.

Zapoznaj sie z trescig zadania oraz stanowiskiem egzaminacyjnym. Masz na to 10 minut. Czas ten
nie jest wliczany do czasu trwania egzaminu.

Czas rozpoczecia i zakohczenia pracy zapisze w widocznym miejscu przewodniczgcy zespotu
nadzorujgcego.

Wykonaj samodzielnie zadanie egzaminacyjne. Przestrzegaj zasad bezpieczenstwa i organizacji
pracy.

Po zakonczeniu wykonania zadania pozostaw arkusz egzaminacyjny z rezultatami oraz KARTE
OCENY na swoim stanowisku lub w miejscu wskazanym przez przewodniczgcego zespotu
nadzorujgcego.

Po uzyskaniu zgody zespotu nadzorujgcego mozesz opusci¢ sale/miejsce przeprowadzania egzaminu.

Powodzenial

*w przypadku braku numeru PESEL — seria i numer paszportu lub innego dokumentu potwierdzajgcego tozsamosé

Uktad graficzny
© CKE 2020
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Zadanie egzaminacyjne

Rolnik modernizuje opryskiwacz i planuje kolejne jego modernizacje. Jako pracownik firmy sprzedajgcej
i serwisujgcej maszyny rolnicze zapoznaj uzytkownika z warunkami technicznymi montazu sensora predkosci
oraz obstugg komputera SPRAYDOS. Przedstaw kalkulacje kosztow modernizacji opryskiwacza
z wykorzystaniem komputera SPRAYDOS oraz przy rozszerzeniu zakresu mozliwosci opryskiwacza poprzez
wykorzystanie systeméw GPS.

Informacje uzyskane od rolnika:
— ciggnik przeznaczony do wspotpracy z opryskiwaczem ma naped na dwie osie,
— ciggnik nie jest wyposazony w gniazdo sygnatowe,
— szerokos$¢ robocza belki opryskiwacza 21 m (belka podzielona na 5 sekcji).

Zatozenia do wykonania zabiegu ochrony roslin do wykorzystania podczas programowania komputera
SPRAYDOS:

— dawka cieczy 200 I/ha,

— dawka preparatu 2 I/ha,

— oprysk $redni kroplisty,

— ci$nienie wykonania oprysku 0,25 MPa (2,5 bara).

Informacje do przekazania rolnikowi zapisz w tabelach (5 — 11). Wykorzystaj dane techniczne opryskiwacza
oraz zamieszczone wyciggi z instrukcji obstugi.
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Tabela 1. Dane dotyczace opryskiwacza

Lp. Wyszczegdlnienie Je‘dn. Dane techniczne
miary
1 Oznaczenie P4018 P4020 P4021 ’ P4021/w1
2 | Typ przyczepiany
3 | Szerokos¢ w potozeniu
transportowym mm 2700
4 Pojemnos¢ nominalna
zbiornika dm3 4000
5 | Wskaznik napetniania Suchy wskaznik poziomu cieczy,
zbiornika zakres skali 50 — 4000 dm3, podziatka 50 dm?
6 | Szerokos¢ robocza belki
polowej mm 18000 20000 21000 21000
7 Liczba sekcji roboczych szt. 5 5 7
8 Liczba gtowic / rozpylaczy szt. 36 40 42 42
9 | Maksymalna szerokos¢
robocza sekgji mm 4000
10 | Rozstaw rozpylaczy mm 500
11 | Mechanizm wydzwigowy
belki hydrauliczny
12 | Zawory sterujgce
Elektromagnetyczne X X
Elektrosilnikowe X
13 | Armatura statoci$nieniowa X X
14 | Zakres ciSnieniomierza MPa 0-2,5
15 | Pompa
Natezenie wyptywu dm3/min 300
Maksymalne ci$nienie
robocze MPa 0,8
16 | Uktad jezdny opryskiwacza
Rozmiar ogumienia 470/50R38
 Rublers ®E) ——
MADE J
N NS
P i {105(9 e
10 + 200 lit/min 300 plshit
2.6+ 53 GPM 11135 pis/GAL
20 bar 290 psi 40 bar 580 psi
T

Rysunek 1. Przeptywomierz
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Tabela 2. Uklady belek polowych

liczba sekcji roboczych 5 5 5 7
szeroko$¢ robocza belki [m] 18 20 21 21
odlegtos$¢ ostatniego rozpylacza do skraju belki [m] | 0,25 0,25 0,25 0,25
szerokosc¢ robocza sekcji 1 [m] 2,5 3,5 4 2,5
odstep miedzy sekcjami [m] 0,5 0,5 0,5 0,5
szerokos$¢ robocza sekcji 2 [m] 4 4 4 2,5
odstep miedzy sekcjami [m] 0,5 0,5 0,5 0,5
szerokos$¢ robocza sekcji 3 [m] 2,5 2,5 2,5 2,5
odstep miedzy sekcjami [m] 0,5 0,5 0,5 0,5
szerokos$¢ robocza sekcji 4 [m] 4 4 4 2,5
odstep miedzy sekcjami [m] 0,5 0,5 0,5 0,5
szerokos¢ robocza sekcji 5 [m] 2,5 3,5 4 2,5
odlegtos$¢ ostatniego rozpylacza do skraju belki [m] | 0,25 0,25 0,25

odstep miedzy sekcjami [m] 0,5
szerokosc¢ robocza sekcji 6 [m] 2,5
odstep miedzy sekcjami [m] 0,5
szerokos$¢ robocza sekcji 7 [m] 2,5
odlegtosé ostatniego rozpylacza do skraju belki [m] 0,25
szerokos$¢ robocza sekcji [m] 2,0 2,5 3,5 4,0
liczba rozpylaczy [szt.] 5 6 8 9
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1 — zbiornik gtéwny, 2 — zbiornik wody czystej, 3 — zawor kulowy pieciodrogowy ssawny 2”7, 4 — zawor kulowy
pieciodrogowy ttoczny 14" 5 — filtr ssawny, 6 — ptuczka rozwadniacza, 7 — zawdr bezpieczenstwa, 8 — gtowica
wyptukujgca, 9 — zespét elektrozaworéw, 10 — rozwadniacz, 11 — ezektor, 12 — koAcdwka do mycia pojemnikow,
13 — mieszadio szybkiego mieszania, 14 — mieszadta gtéwne, 15 — myjki zbiornika gtéwnego, 16 — filtr ttoczny
samoczyszczacy, 17 — manometr kontrolny, 18 — sekcje opryskowe, 19 — otwdr wlewowy z sitem, 20 — zawor spustowy,
21 — zawor zwrotny, 22 — przeptywomierz, 23 — pompa przeponowa, 24 — przytagcze weza do napetniania zbiornika
gtébwnego, 25 — zawor regulujgcy intensywnosé mieszania, 26 — zawor kulowy 3/4” tréjdrogowy (opcja), 27 — myjka
zewnetrzna (opcja)

Rysunek 2. Schemat ukladu cieczowego opryskiwacza
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Tabela 3. Zawartos¢ zestawu SPRAYDOS przewidziana do montazu

liczba sztuk Pozycja
Lp. Nazwa .
do montazu | narys.nr3
1 Komputer poktadowy SPRAYDOS 1 1
2 Szyna profilowana mocujaca komputer 1 2
3 Sruba mocujaca modut 1 3
4 Uchwyt szyny profilowe;j 1 4
5 Konsola podstawowa 1 5
6 Kabel zasilajgcy modut SPRAYDOS, potaczenie 1 6
z akumulatorem 12V
7 Rozdzielacz sygnatéw opryskiwacza 1 7
8 Sensor predkosci — czujnik predkosci jazdy odbierajgcy 1 8
impulsy z kota opryskiwacza zaczepianego
9 Sensor X (wat Kardana / koto) do pomiaru predkosci jazdy, 0 9
odbidr impulséw z watu Kardana lub przedniego kota
ciggnika.
10 | Przytacze kablowe do ciggnikéw z gniazdem sygnatowym. 0 10
Odbiér sygnatéw z czujnikdow fabrycznie zamontowanych
na ciggniku.
11 | Rozdzielacz sygnatéw hydrauliki opryskiwacza 0 11
12 | Sensor predkosci — czujnik predkosci jazdy odbierajacy 0 9
impulsy z kota ciggnika
13 | Wielopinowa wtyczka z kablem do podtaczenia 1
rozdzielacza sygnatéw opryskiwacza
14 | Wielopinowa wtyczka z kablem do podtaczenia 0
rozdzielacza sygnatéw hydrauliki opryskiwacza
15 | Opaska z magnesem do mocowania na wale Kardana 0
16 | Zestaw magnesdw i Srub mocujgcych 1
17 | Uchwyt do montazu sensora 1

,0” — ,w liczbie sztuk do montazu” oznacza, ze ta pozycja nie wystepuje w standardowym komplecie

Strona 6z 17

Wiecej arkuszy znajdziesz na stronie: arkusze.pl




SPRAYDOS
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Przetaczniki
sekcji roboczych

Wiaczniki ¢ ggooooopoo O

hydrauliki
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Traktor %

Opryskiwacz J7

Rysunek 3. Zestaw SPRAYDOS
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Wersja podstawowa SPRAYDOS

Podstawowa wersja komputera SPRAYDOS wspomaga maksymalnie 4 funkcje hydrauliki. Dlatego w tej
wersji zamontowanych jest po prawej stronie komputera do 4 wigcznikow. Funkcje poszczegdlnych
wigcznikéw opisane sg odpowiednimi piktogramami.

Wersja rozbudowana SPRAYDOS

Rozbudowana wersja komputera SPRAYDOS wyposazona jest w dodatkowy rzad witgcznikéw hydrauliki
ponizej sekcji roboczych. Mozliwe jest zamontowanie do 11 dodatkowych witgcznikéw hydrauliki. Funkcje
poszczegoélnych wiacznikéw opisujg piktogramy.

000000000 9
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Wersja podstawowa Wersja rozbudowana
Numery przyciskéw od 1 do 34 Numery przyciskéw od 1 do 43
Rysunek 4. Opcje komputera poktadowy SPRAYDOS mozliwe do montazu

km/h ha I Wmin. h +/-%
zha =/

@ @ @ @

B

Rysunek 5. Oznaczenie przyciskéw komputera

Przetacznik nr 6 w pozycji sterowanie reczne
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Wyciagi z instrukcji montazu i obstugi SPRAYDOS

Montaz sensor X (pomiar predkosci)

Montaz na wale Kardana:

Opaske z magnesem zamontowac na wale
Kardana.

Sensor zamontowaé¢ w odlegtosci 5 — 10 mm
od magnesu. Zwré¢ uwage na stabilnosé
montazu obu elementéw.

Montaz na ciaggniku z napedem na 1 os$ 5-10mm
Magnesy zamontowaé przy pomocy
dotaczonych srub V4A na wewnetrznej -
stronie obreczy kota.

Muszg by¢ one rozmieszczone symetrycznie
wzdituz catego obwodu kofa, czerwong
strong w kierunku czujnika predkosci.

llos¢ magneséw zalezy od $rednicy obreczy !
kota.

Przebyty odcinek drogi pomiedzy kolejnymi

impulsami nie powinien przekracza¢ 60 cm. i
Wyliczenie: N
Obwdd kota + 60 cm = ilo§¢ magnesow.
Magnes
Sensor zamontowa¢ na obudowie wahacza e

za pomocg dostarczonego uchwytu, w taki
sposob, by skierowany byt prostopadle do
magnesow.

Montaz przy kole opryskiwacza zaczepianego
Zasady montazu przy kole opryskiwacza sg identyczne jak w przypadku montazu przy kole
ciggnika. Potgczenie elektryczne odbywa sie poprzez rozdzielacz sygnatow.

Uwaga!
Przy potaczeniu sensora X poprzez rozdzielacz sygnatéw — nie podtaczaé
dodatkowego czujnika predkosci bezposrednio do komputera.
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Wprowadzanie danych opryskiwacza
Przed rozpoczeciem pracy, nalezy zaprogramowac specyficzne dane dotyczace opryskiwacza:

[ ]
. ., l—m-—l
Przycisk ,,szerokosc¢ robocza” [ ]

Przycisk ten stuzy do wprowadzania szerokosci roboczej belki polowej

>

>

>

Przycisk ,szerokos¢ robocza” nacisngé
() o
Przyciskami "/ oraz k-J ustali¢ wiasciwg szeroko$¢ roboczg

-
[

Przyciskiem zatwierdzi¢ wprowadzong wartosc

Przycisk ,,impulsy / 100 m”

Przyciskiem tym wprowadzamy ilos¢ impulséw na 100 metréw podawanych przez czujnik predkosci do
komputera.
Istniejg tu 2 mozliwosci programowania:

1.

2.

llos¢ impulsow / 100 jest znana:
> Przycisk nacisng¢ klfdm

orez (4
» Woprowadzi¢ przyciskami L+ oraz L=d znang wartos¢

-

» Przyciskiem '_J] zatwierdzi¢ wprowadzong wartosc
llos¢ impulsow / 100 nie jest znana:

» Odmierzy¢ i odznaczy¢ na polu odcinek 100 m

» Ustawi¢ ciggnik na poczatku odcinka

i
| c. ..
> Przycisk M89ME oraz .~ . rownoczesnie nacisngé

» Przejechac odcinek 100 m, zatrzymac ciggnik, komputer policzy ilos¢ impulséw

» Przyciskiem .* J] zatwierdzi¢ liczbe zliczonych impulsow

R
Przycisk ,,ilo$¢ sekcji roboczych” E
Przycisk ten stuzy do wprowadzania ilosci sekcji roboczych belki polowej (max. 9) oraz ilosci rozpylaczy
w kazdej sekcji roboczej.
Numeracja poszczegdlnych sekcji odbywa sie patrzgc w kierunku jazdy ciggnika od lewej do prawej strony.
W trakcie wprowadzania danych, po lewej stronie wyswietlacza pokazywana jest kolejna sekcja robocza,
a po prawej stronie ilos¢ rozpylaczy w kazdej sekcji.

Przebieg programowania:

>

e
Przycisk k-2 nacisng¢
po lewej stronie wyswietla sie 1 (1 sekcja robocza), po prawej za$ ilos¢ rozpylaczy

+ ¥
Jezeli ilos¢ rozpylaczy nalezy zmieni¢, przyciskami [+] oraz E] wprowadzamy wtasciwg ilosc.

Przyciskiem . ') zatwierdzi¢ wprowadzong wartos¢
Wprowadzona warto$¢ zostata zapisana. Teraz po lewej stronie wyswietlacza wyswietlana jest cyfra
2 (2 sekcja robocza). Jezeli wyswietlana wartos¢ po prawej stronie — ilos¢ rozpylaczy w tej sekcji

jest wtasciwa zatwierdzamy jg przyciskiem "—J] i przechodzimy do 3 sekcji roboczej. W ten
spos6éb mozna zdefiniowac liczbe rozpylaczy do max. 9 sekcji roboczych. Po zatwierdzeniu ilosci
rozpylaczy w ostatniej (9) sekcji zostanie wyswietlona taczna ilos¢ sekcji oraz tgczna ilos¢
rozpylaczy na belce polowej.

Jezeli belka polowa ma np. 5 sekcji roboczych, nalezy po zaprogramowaniu 5 sekcji —

gdy pojawi sie 6 sekcja — wprowadzi¢ 0. Komputer oznaczy pozostate sekcje — do 9 jako nieaktywne.
Jest to réwnoznaczne z zaprogramowaniem tylko 5 sekcji roboczych belki. Wyswietlacz
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wskazuje ilos¢ sekcji roboczych oraz tagczng ilos¢ rozpylaczy np. 5:30

Przycisk ,,dawka cieczy — I/ha” m
"

Przyciskiem tym wprowadzamy zgdang dawke cieczy na ha. Jezeli przetgcznik "* znajduje sie
w potozeniu ,auto”, elektronika reguluje cidnienie robocze i tym samym automatycznie dawke cieczy na ha.
Jezeli nastgpi usterka w dawkowaniu (np. pusty zbiornik) i zaprogramowana dawka nie jest realizowana —
rozlega sie sygnat ostrzegawczy.

Wprowadzanie wartosci
» Przycisk nacisngc

‘ ¥
» Wprowadzi¢ zgdang wartos$¢ przyciskami ["‘] oraz [:.]

|
» Przyciskiem i zatwierdzi¢ nowg wartos¢

Poprzez powtérne nacisniecie przycisku skontrolowaé wprowadzong wartosé.

Imp. /I |
Przycisk ,,impulsy / litr”

Mozna tu bezposrednio wprowadzic¢ ilo$¢ impulséw na litr lub przeprowadzi¢ indywidualne litrazowanie
przeptywomierza.

Wprowadzanie znanej liczby impulséw na 1 litr

Jezeli znana jest liczba impulséw / litr zamontowanego przeptywomierza (etykieta przeptywomierza), mozna
tg warto$¢ wprowadzi¢ bezposrednio do pamieci komputera.

Liczba impulséw jest znana:
.\‘mp.ﬂ|
» Przycisk nacisng¢
B0
> Znang warto$¢ wprowadzi¢ przyciskami L ¥4 oraz k—

» Przyciskiem * J] zatwierdzi¢ wprowadzong wartos¢
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Typ
Przycisk ,,typ armatury”

Przycisk ten stuzy do wprowadzania 2 funkcji. Cyfra przed , , ” (przecinkiem) okresla typ armatury
opryskiwacza. 2 cyfry po przecinku okreslajg tzw. statg regulacyjna.
Typ

» Przycisk U nacisngc¢
skami (4] oraz (]
» Odpowiednig warto$¢ wprowadzi¢ przyciskami L+l oraz k=

» Przyciskiem * J] zatwierdzi¢ wprowadzone wartos¢

Typy armatury
Cyfra przed przecinkiem informuje komputer o zamontowanej na opryskiwaczu armaturze. Mozliwe jest
zaprogramowanie nastepujacych typoéw armatury (w przyktadzie ustalono statg regulacyjng = 15):

Parametr Typ armatury
0.15 Armatura stalocisnieniowa bez pomiaru cieczy powrotnej
1.15 Armatura bez ukladu stalocisnieniowego
2.15 Armatura stalocisnieniowa z pomiarem cieczy powrotne)
15 Opryskiwacze sadownicze bez systemu stalocisnieniowego
f_ Typ ammatury (cyfra przed przecinkiem)

Armatura statocisnieniowa bez pomiaru cieczy powrotnej

Armatura tego typu wyposazona jest w zawory magnetyczne oraz oddzielne zawory statocisnieniowe (np.
Tecnoma-Elektra). Ciecz opryskowa, ktéra przy zamknietej sekcji roboczej poprzez zawér statocisnieniowy
wraca do zbiornika opryskiwacza, nie jest mierzona przez przeptywomierz.

Armatura bez ukladu stalocisnieniowego

Armatura wyposazona jest w zawory silnikowe lub elektromagnetyczne.

Przy wytgczonej sekcji roboczej przeptywomierz mierzy tylko podawang ilos¢ cieczy na belke polowa.
Jezeli przy wytgczonym oprysku np. na koncu pola zostanie wytgczona jedna lub wigcej sekcji roboczych,
komputer poprzez zawér regulacyjny zmieni wstepnie swoje nastawy. Doktadna regulacja uktadu nastgpi
automatycznie po wtgczeniu oprysku.

Armatura statocisnieniowa z pomiarem ilosci cieczy powrotnej

Armatura ta moze by¢ wyposazona w zawory silnikowe lub elektromagnetyczne. Przeptywomierz mierzy przy
wytgczonej sekcji roboczej réwniez iloé¢ cieczy powracajgcej do zbiornika gtéwnego. Komputer uwzglednia
ten fakt przy dozowaniu cieczy biorgc pod uwage ilos¢ rozpylaczy w poszczegdlnych sekcjach roboczych.

Przyktad: opryskiwacz z 5 sekcjami roboczymi
Jedna sekcja jest wylgczona, tylko 4/5 zmierzonej ilosci cieczy jest rejestrowana (1/5 wraca z powrotem do
zbiornika).

Uwagal!
Zawory armatury statocisnieniowej musza by¢ doktadnie wyregulowane.
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Mozliwos¢ wyposazenia opryskiwacza sterowanego komputerem SPRAYDOS w system automatycznego

sterowania sekcjami roboczymi (zawory sterujgce elektromagnetyczne) w oparciu o GPS

1
3 -

1 - antena GPS

2 - komputer SPRAYDOS

3 -terminal TG Il

4 - komputer SECTION Control BOX

Rysunek 6. SECTION - Control BOX

Tabela 4. Zestawienie cen

o Cena
Lp. Nazwa czesci brutto [24]
1 Komputer poktadowy SPRAYDOS wersja podstawowa 9 000,00
2 Komputer poktadowy SPRAYDOS wersja rozbudowana 11 000,00
3 Komputer SECTION Control BOX zawory elektrosilnikowe 3 600,00
4 Komputer SECTION Control BOX zawory elektromagnetyczne 4 000,00
5 Terminal TG Il 8 000,00
6 Aplikacja Section Control 4 000,00
7 Aplikacja Track — Leader Il 6 000,00
8 Zestaw do mocowania komputera 160,00
9 Kabel zasilajgcy modut SPRAYDOS, potgczenie z akumulatorem 12 V 200,00
10 | Rozdzielacz sygnatéw opryskiwacza 1 800,00
11 | Rozdzielacz sygnatow hydrauliki opryskiwacza 2 000,00
12 | Sensor predkosci — czujnik predkosci jazdy odbierajgcy impulsy z kota 240,00
opryskiwacza zaczepianego, Zestaw magneséw i sSrub mocujgcych
13 | Sensor predkosci — czujnik predkosci jazdy odbierajgcy impulsy z watu 180,00
Kardana, Opaska z magnesem do mocowania na wale Kardana
14 | Przytgcze kablowe do ciggnikow z gniazdem sygnatowym. Odbior 200,00
sygnatéw z czujnikéw fabrycznie zamontowanych na ciggniku.
15 | Sensor predkosci — czujnik predkosci jazdy odbierajgcy impulsy z kota 260,00
ciggnika
16 | Wielopinowa wtyczka z kablem do podtgczenia rozdzielacza sygnatow 800,00
opryskiwacza
17 | Wielopinowa wtyczka z kablem do podigczenia rozdzielacza sygnatow 800,00
hydrauliki opryskiwacza
18 | Antena GPS 4 000,00
19 | Armatura — zawory sterujgce 5 sekcji 6 000,00
20 | Armatura — zawory sterujgce 7 sekgji 7 200,00
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Czas przeznaczony na wykonanie zadania wynosi 180 minut.

Ocenie podlegac¢ bedzie 6 rezultatow:

— warunki techniczne montazu sensora predkosci — Tabela 5 i Tabela 6,

— wskazane urzadzenie do ktérego nalezy podtgczy¢ sensor predkosci — Tabela 7,

— wprowadzone dane do komputera SPRAYDOS — Tabela 8,

— wprowadzona liczba sekcji roboczych opryskiwacza i liczba rozpylaczy — Tabela 9,

— kalkulacja kosztéw modernizacji opryskiwacza z wykorzystaniem komputera SPRAYDOS — Tabela
10,

— kalkulacja kosztéw doposazenia o urzgdzenia niezbedne do korzystania z systemu GPS podczas
oprysku — Tabela 11.

Tabela 5. Warunki techniczne montazu sensora predkosci

Miejsce montazu czujnika do
pomiaru predkosci

Warunki montazu -
niezbedne do prawidtowego
dziatania czujnika

Tabela 6. Dobér minimalnej liczby magneséw

Dobiera minimalng | Wyliczenie:

liczbe magneséw (UWAGA: zapisz wszystkie dziatania (obliczenia) niezbgedne do uzyskania
wyniku)

1”7 =2,54 cm

Minimalna liczba
magnesow
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Tabela 7. Wskazane urzadzenie do ktérego nalezy podiaczy¢ sensor predkosci
Sensor predkosci Urzgdzenie do podtgczenia sensora
predko$ci

zamontowany na wale Kardana

zamontowany na kole ciggnika

zamontowany na kole opryskiwacza
zaczepianego

Uwaga dotyczy tabeli 8i 9

W opisie postepowania prosze wpisa¢ numery przyciskdw zgodnie z rysunkiem 5.

Zapis z instrukgcji ,przyciskami ["' oraz Ml ” zapisujemy jako 4 oraz 5

Zapis réwnoczesnie nacisniecie przyciskéw np. zapisujemy 2i 3
Zapisane numery przyciskéw oddzielamy przecinkami
Wprowadzang cyfre zero zapisujemy ,,0”

Tabela 8. Wprowadzone dane do komputera SPRAYDOS

Dane do wprowadzenia Opis postepowania Wartosé
(wpisa¢ numery przyciskow we wtasciwej kolejnosci lub opis
procedury)

Szerokosc¢ robocza [m]

Impulsy na 100 m

Dawka cieczy [I/ha]

Impulsy na litr

Typ armatury
dla stata regulacji 15
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Tabela 9. Wprowadzona liczba sekcji roboczych opryskiwacza i liczba rozpylaczy
Liczba sekcji Opis postepowania (prosze wpisa¢ numery Wskazanie
roboczych przyciskow we wtasciwej kolejnosci) wyswietlacza

Sekcja 1

Sekcja 2

Sekcja 3

Sekcja 4

Sekcja 5

Sekcja 6

Sekcja 7

Sekcja 8

Sekcja 9

Liczba sekcji roboczych; tgczna liczba rozpylaczy

Tabela 10. Kalkulacja kosztow modernizacji opryskiwacza z wykorzystaniem komputera SPRAYDOS

Lp. Nazwa urzadzen, czeéci i aplikaciji Cena brutto [z4]

1

2

Koszt brutto [z4]

Koszt zakupu urzadzenh, czes$ci i aplikacji do modernizacji

Koszt montazu (10% wartosci zakupu czesci)

Suma kosztow zakupu czesci i montazu
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Tabela 11. Kalkulacja kosztéow doposazenia o urzadzenia niezbedne do korzystania z systemu GPS
podczas oprysku

Lp. | Nazwa urzadzen, czesci i aplikacji Cena brutto [z4]

Koszt brutto [z1]

Koszt zakupu urzadzen, czesci i aplikacji do modernizacji

Koszt montazu, szkolenie uzytkownika (5% wartosci zakupu cze$ci)

Suma kosztéw zakupu czesci i montazu
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