Wiecej arkuszy znajdziesz na stronie: arkusze.pl

Nazwa kwalifikacjii: Qrganizacja robot zwigzanych z budowa i utrzymaniem drég kolejowych

Oznaczenie
kwalifikacji:
Numer zadania:

Kod arkusza:

Wersja arkusza:

TKO.03

01
TKO.03-01-26.01-SG

SG

Lp. Elementy podlegajace ocenie/kryteria oceny
RA Rezultat 1: Wykaz czynnosci prowadzacych do naprawy nawierzchni (dopuszcza sie
) inne okreslenia opisujgce danag czynnos¢) - tabela 2
R.1.1 Osygnalizowanie miejsca roboét
R.1.2 Odkrecenie srub tubkowych i zdjecie tubkéw
R.1.3 Odkrecenie srub stopowych i ich zdjecie
R.1.4 Wyijecie szyny i zdjecie przekfadek podszynowych
R.1.5 Utozenie nowych przekfadek podszynowych i nowej szyny
R.1.6 Potgczenie szyny lub zatozenie tubkéw i dokrecenie srub tubkowych
RA17 Przytwierdzenie szyny do podktadow lub zatozenie srub stopowych, pierscieni sprezystych i
" dokrecenie nakretek
R.1.8 Pomiar bezposredni toru
R.1.9 Uporzadkowane miejsce robot
R.2 Rezultat 2: Zestawienie ilosciowe materialdow nawierzchniowych - tabela 3
R.2.1 Uwzglednia w obliczeniach tylko elementy przytwierdzenia szyny do podktaddéw (Sruba
o stopowa z nakretka, przektadki podszynowe, piercienie sprezyste podwajne, tapka)
R.2.2 Podzielono naktady przez dwa
R.2.3 Masa lub dtugo$¢ szyny kolejowej 49E1 - 1,482 lub 30 lub szyny kolejowe - 1,482 lub 30
R.2.4 Liczba srub stopowych z nakretkg Ssb 16-65 - 90 lub Sruby stopowe z nakretkg - 90
R.2.5 Liczba przektadek podszynowych D49 - 45 lub przektadki podszynowe - 45
R.2.6 Liczba pierscieni sprezystych podwajnych - 90
R.2.7 Liczba tapek tp-2 - 90 lub tapki - 90
R.2.8 Przyjeto jednostke t lub m dla szyn
R.2.9 Przyjeto jednostke szt. dla Srub stopowych, przekfadek, pierscieni oraz tapek
R3 Rezultat 3: Opis elementéw przytwierdzenia typu K szyny 49E1 na podktadzie
) drewnianym - tabela 4
R.3.1 1 -szyna
R.3.2 2 - nakretka lub sruba stopowa z nakretkg
R.3.3 3 - pierscien sprezysty
R.3.4 4 - fapka
R.3.5 5 - wkret
R.3.6 6 - podktadka Zzebrowa
R.3.7 7 - przektadka podszynowa
R.3.8 8 - podktad drewniany lub podktad
R.4 Rezultat 4: Szkic osygnalizowania miejsca robot
R.4.1 Na szkicu umieszczono tarcze D1
R.4.2 Tarcze D1 umieszczono na wysokosci ukresu rozjazdu
R.4.3 Tarcze D1 umieszczono w torze nr 4
R.4.4 Umieszczono zapis usytuowania tarczy D1 w osi toru
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| Tarcza D1 ustawiona w osi toru nr 4
na wysokosci ukresu rozjazdu.






